




































































































































































CITITORII RECOMANDA

PRACTICA
REALIZARII
BOBINELOR
v

Mi€Z

de
FERITA

llie STOICA, Urziceni

Atat in revista TEHNIUM, cat si
in alte publicatii tehnice, s-au dat si
se dau indicatii despre realizarea
bobinelor cu miez de ferita. De cele
mai multe ori, se insista pe o serie
de consideratii teoretice, binevenite
de altfel, dar mai putin se pune
accentul pe realizarea practica. Dar
tocmai aceasta practica, despre
care nu degeaba se spune ca "ne
omoara", trebuie tratatd si ea cu
putin interes, mai ales de catre con-
structorii amatori.

De aceea, am considerat nece-
sar sa fac cunoscute cateva reco-
mandatri practice, de care este bine
sa se tina seama atunci cand se uti-
lizeaza miezuri de ferita la diferite
montaje electronice.

Ferita este un produs industrial
care face parte din categoria mate-
rialelor ceramice. Ca urmare, ea nu
poate suporta sa fie supusa la lovi-
turi, socuri, incovoieri, deci eforturi
mecanice mari, pentru ca se sparge
foarte usor. Un miez de ferita spart
nu mai valoreaza nimic. Pentru ca
nu se mai poate reconditiona, este
bun de aruncat. Deci, trebuie acor-
data atentie la manipularea acestor
miezuri. Ferita, ca material, se
poate prelucra mecanic (taieri, de-
bitari, rectificari), dar numai cu
masini-unelte care au discuri sau
pietre abrazive diamantate.

In general, dupa forma circuitului
magnetic pe care 1l determina,
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miezurile de ferita sunt de doua ca-
tegorii:

- deschise, care au forma de
bara cilindrica, tubulara sau alt pro-
fil;

- inchise, care au forma intreaga
de inel (tor), sau diferite forme
sectionate de miezuri "pereche".
Acestea au forme de U+l, E+E,
U+U, oale s.a.

O conditie importantda pe care
trebuie sa o indeplineasca un miez
de ferita pentru ca sa asigure per-
formante maxime la locul de uti-
lizare este sa aiba o structura
interna cat mai omogena, fara nici
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un fel de discontinuitati, adica fara
fisuri, stratificari sau ciobituri.

De asemenea, la miezurile
pereche se recomanda sa nu pre-
zinte vicii de forma sau de aspect,
diferite de la o piesa la cealalta, din
cauza unor zone strambe sau
dimensiuni diferite (vezi figura). In
acest fel, circuitul magnetic respec-
tiv va prezenta discontinuitati mari,
care afecteaza negativ calitatea
acestuia.

Zona de separatie dintre piese
trebuie sa fie fara abateri de la
planeitate sau de la paralelismul cu
planul de separatie, pentru ca
suprafata de contact sa fie totalg,

fara goluri.

Rolul miezului de ferita este ca,
in ansamblu cu bobina la care este
atasat, sa determine o inductanta
de o anumitd valoare calculata. De
multe ori nu se intampla asa. in
aceste cazuri, foarte important este
modul in care se face asamblarea
respectiva. Aceasta trebuie sa per-
mita si posibilitatea de corectie a
abaterii de la valoarea stabilita prin
calcul, dar care sa evite, pe cat
posibil, modificarea numarului de

T

spire la bobiba. La miezurile
deschise problema se rezolvd mai
simplu, prin schimbarea pozitiei
miezului fata de bobiba in anumite
limite. La miezurile inchise, proble-
ma este mai dificila dar nu de nere-
zolvat. La miezurile pereche se
poate usor constata urmatorul
fenomen: se procedeaza, de exem-
plu, la masurarea inductantei unui
ansamblu format dintr-o bobina cu
miez tip oala. In prima fazid se
masoara cand miezul sta liber si
stabil in pozitia care i asigura buna
functionare. Se va obtine o valoare
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de inductanta. Daca dupa aceea se
va actiona asupra miezului pereche
printr-o strdngere sau apasare, in
sensul apropierii celor doua piese,
una fata de cealalta, dar pastrand
pozitia de buna functionare, se va
constata ca valoarea inductantei se
schimba in mod sensibil. Aceasta
schimbare este proportionalda cu

a — miez corect

e ——— ——————

uscare rapida poate sa nu rezolve
problema, in sensul ca rigidizarea
in final poate sa fie si intr-o pozitie
defavorabilda care sa determine o
valoare de inductanta nedorita.

Pe de alta parte, trebuie avut in
vedere si faptul ca ansamblul tre-
buie sa prezinte si un grad de soli-
ditate care sa garanteze buna
functionare Tn cazul unor influenie

—v— P —

b — miez necorespunzator

efortul de strangere, desigur pana
la un efort maxim suportat de oala
ca sa nu se sparga.

lata cum se poate corecta, intr-o
oarecare masura, valoarea induc-
tantei si la miezurile pereche, atunci
cand avem abateri de la ceea ce
ne-am propus. Pentru aceasta, tre-
buie imaginate si confectionate sub-
ansambluri din materiale care nu au
proprietati magnetice si care sa per-
mita acest reglaj. Acestea pot fi co-
liere sau flanse, prevazute cu
suruburi de strangere. Simpla
rigidizare a miezului cu vopsea cu

e e e = =

exterioare. Acestea pot fi mecanice
(socuri, vibratii) sau climatice (cal-
dura, frig, umiditate). In aceste
cazuri, rigidizarea cu vopsea este
mai predispusa sa cedeze.

in cazul feritelor moi, o problema
la fel de importanta pentru un con-
structor amator este sa stie daca
miezul de feritd de care dispune
corespunde domeniului de
frecventa unde va functiona. Avand
de facut montaje unicat, ferita este
procurata ocazional. Cea mai acce-
sibilda metoda este calcularea fac-

imi ofer scuzele mele pentru
problemele aparute in urma pu-
blicarii articolului "Sistem surround
de mare performanta", dar motivul
pentru care revista "Conex-Club"
nr. 1/1999 (numar pe care de altfel
nici nu il posed) nu apare in lista
bibliografica este urmatorul:
schema de principiu, cablajul cir-
cuitului si echiparea au fost luate
de pe un site privat care nu isi re-
zerva drepturi de autor si se
adresa deci tuturor. Desigur, sursa

P
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torului de material K =an

unde: n = nr. de spire
L = inductanta, in H

Pentru aceasta, se con-
fectioneaza de proba o bobina de o
forma apropiata de aceea a bobinei
definitive, dar cu un numar n de

|
1
¢ — miez necorespunzitor |

e —— B

spire mai redus (20...50) si care tre-
buie cunoscut.

Se masoara inductanta acestei
bobine cu miezul respectiv, dupa
care se calculeaza factorul K. n
functie de rezultat, se obtin urma-
toarele concluzii:

Valori K Domeniu de frecventa f
K<1 Af <1 MHz
K=2..10 Af =1...20 MHz
K> 10 Af > 20 MHz

Daca se tine cont si de aceste
cateva aspecte tehnologice, multe
din surprizele neplacute care apar
dupa realizarea montajelor elec-
tronice vor fi cu siguranta evitate.

originald a materialelor erau pro-
prietatea "Conex-Club", dar acest
lucru nu era specificat.

Asadar, rog colectivele revis- |
telor "Tehnium" si "Conex-Club" |
sa-mi primeasca scuzele pentru
problemele provocate si promisi- ;
unea ca pe viitor voi verifica |
temeinic sursa schemelor ce le voi
trimite spre publicare.

Va multumesc, -
Radu Florin Gogianu
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Un cantar
usor de construit

Ilie STOICA, Urziceni

Cu putina rabdare si indema-
nare, se poate construi un cantar
pentru greutati mici (pana la cca 50
?), simplu si destul de precis. El va
i foarte util in diferite situatii.

Materialul de baza il constituie o
bucata dintr-o foaie de carton, sub-
tire dar rezistent, sau alt material,
cum ar fi materialul plastic rigid sau
tabla subtire. Dintr-unul din aceste
materiale se taie o bucata de forma
celei din figura alaturata.

Se observa ca o parte este re-
zervata cadranului (scalei), cealalta
parte constituind contragreutatea.
Cu ajutorul unei bucati de ata sufi-
cient de subtire si rezistenta, care
va fi trecuta prin orificiul A si avand

ambele capete innodate (formand
un cerc), cantarul va fi suspendat
de un punct fix. O a doua bucata de
ata, ceva mai lunga, va fi trecuta
prin orificiul B si de capetele ei se
va fixa un mic taler sau o cutiuta
usoara, n care se va aseza obiec-
tul pe care dorim sa-l cantarim.
Foarte potrivite ca taler sunt com-
ponente de la ambalajele in care se
vand unele produse lactate, capa-
cul sau cutia propriu-zisa.

Singura problema ramane locul

T

de plasare a celor doua orificii A si
B. Acesta va fi stabilit prin incercari.
Cu ajutorul unui ac se perforeaza
mai intai cartonul in punctul B si cu
ajutorul atei se ataseaza talerul.

Se cauta apoi locul unde
urmeaza sa fie plasat orificiul A, tot
cu ajutorul unui ac pe post de pivot,
pana cand latura CD a cartonului
coincide cu un reper orizontal, de
exemplu blatul unei mese.

Urmeaza desenarea cadranului
sub forma unui arc de cerc cu cen-
trul in punctul B.

Se trece ata suport prin orificiul
A si se suspenda cantarul de un
carlig fix, astfel incat sa stea liber,
fara a se atinge de ceva.

> 4

Se procedeaza la stabilirea
diviziunilor cu ajutorul unor greutati
etalon, insemnand pe cadran
fiecare diviziune, de la zero pana la
cea maxima. Drept "ac indicator"
serveste ata de care este sus-
pendat talerul. Pentru valorile inter-
mediare se procedeaza |la
impartirea fiecarei diviziuni in sub-
diviziuni egale.
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AMPLIFICATOR AF

Pagini realizate de Romeo BOARIU, Botosani
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Montajul prezentat in figura 1 este inspirat dupa o
schema asemaénatoare publicata in revista "Le Haut-
Parleur" nr. 1674/1981. Privita la inceput ca o provo-
care, desi nu aveam la indeméana toate piesele nece-
sare, in special tranzistorul cu efect de camp dublu, am
realizat-o in cele din urma, fara insa a urmari prin
aceasta o copiere fidela a schemei. Rezultatele sunt
evident mai modeste decat cele prezeniate in arti-
colul sus amintit, in schimb exista satisfactia realizarii.

Revenind la schema din figura 1, partea de intrare
a montajului este realizata cu un tranzistor cu efect de
camp "n" si structura dubld, de tipul KIIC104A
(KPS104A), care asigura o echilibrare buna a intre-
gului montaj, rezistenta de intrare ridicata si in acelasi
timp zgomot de fond redus.

Tranzistoarele T4,T» impreuna cu piesele aferente

P2 Sz KIIC104A

Ups =15V
Upsg =0,5V
Upp =20V
b, $=0,35mAN

D2 D4

c L

Tr 1
1A +
47nF +
22004F
: 3PM2 ¢ e
g1
220V .
T 2200uF
47nF 2V

2 | ik
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formeaza doua generatoare de curent, care asigura
curentii necesari etajului de intrare si etajului prefinal.
Cu ajutorul potentiometrului P4 se fixeaza curentii de
drena ai tranzistoarelor de intrare la valoarea notata pe
schema. Sarcina etajului prefinal realizata cu tranzis-
toarele Tg,Tg este una activa, constituitd din sursa de
curent formata de tranzistorul T3, care asigura o impe-
danta de iesire ridicata si o amplificare mare.

Curentul prin etajul prefinal se ajusteaza cu
potentiometrul Po, urmarindu-se obtinerea tensiunii de
0,5 V pe rezistenta Rq3. Prin etajul final, curentul de
repaus se fixeaza cu ajutorul potentiometrului P3, care
actioneaza asupra diodei multiplicate realizata cu aju-
torul tranzistorului T4. Valoarea tensiunii de deschidere,
masurata intre bazele tranzistoarelor Tg,T7, este
cuprinsa intre 1,2V si 1,4 V. Cele trei potentiometre se

[ o]
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vor regla in vederea obtinerii in punctul "B" a unei tensi-
uni nule fata de circuitul de masa al amplificatorului. De
fapt, aceasta tensiune nu va fi nula, o valoare de 0,2-0,3
V este acceptabila.

Pericolul aparitiei oscilatiilor este limitat prin folosirea
filtrelor RC, realizate cu rezistenta R si capacitatea Co,
a condensatoarelor C3,C11,C5, precum si a filtrului de
la iesirea amplificatorului, format din bobina L si Rqg,

e em e

C1o. Sensibilitatea de intrare a montajului se poate ajus-
ta cu potentiometrul Py.

Tranzistoarele finale se monteaza pe un radiator cu
suprafata de minimum 150 cm2, fara izolatie fata de
acestea. In schimb radiatorul va fi izolat foarte bine de
masa montajului. Pe radiator si izolat fata de acesta se
va monta tranzistorul T4, pentru a realiza un cuplaj ter-
mic cat mai bun cu acesta. Bobina L se realizeaza din

sarma de cupru cu & 1

-l:-—, Tt T T S - ST e

|

mm si avand diametrul
de 10 mm, continand 10
spire.

Alimentarea monta-
jului se face de la o

sursd de tensiune dubla
a carei valoare depinde
de puterea care se
urmareste a se obtine.
Pentru tensiuni
cuprinse intre £9 V si
+15V, la iesire se obtine
o putere cuprinsa intre
0,35-0,45 W. Diodele
D4-Dg sunt de tipul
1N4148. Pentru tranzis-
toarele finale pot fi
folosite ~ urmatoarele
tipuri: pentru Tg-BD
201-203, BD
302,2N30554/4  sau
echivalente; pentru
T40-BD 202-204,

BDX18, BD 301 sau
echivalente.

in figura 2 este
prezentata schema ali-
mentatorului, al carui
transformator se va
dimensiona in functie
de puterea de iesire
dorita. Circuitul impri-
mat la scara 1/1, pentru
un singur montaj, este
prezentat in figura 4.
Capsula si modul de
dispunere a termi-
nalelor pentru tranzis-
torul T4 sunt prezentate
in figura 3.
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Circuitul integrat TDA 1910 face parte din categoria
amplificatoarelor audio de larg consum, care prezinta
performante bune precum si unele facilitati la alegerea
utilizatorului.

In figura 1 este prezentata schema tipica de aplicatie
fara utilizarea circuitului de muting. Amplificarea este
dictata de raportul rezistentelor Ry si Ro, iar tensiunea
de alimentare poate fi cuprinsd intre 8V si 30V.
Rezistenta de sarcina poate avea valori de 4Q2 si 8Q2.
Pentru o tensiune de alimentare de 24 V, puterea obti-
nuta la iesire este dependenta de valoarea rezistentei
de sarcina. Astfel, pentru Rp = 4Q2, Py = 10W, iar pen-
tru Ro = 8Q, Py=7W.

In figura 2 este prezentata schema aceluiasi circuit

la care se poate utiliza circuitul de munting al semnalu-
lui. Pentru valori ale tensiunii Vit cuprinse intre 1,9V si
4,7V, circuitul de muting nu este activ; in acest caz
impedanta la pinul 1 al circuitului este de ordinul a 200
k2 . In cazul in care tensiunea pe pinul 11 este mai mica
de 1,9V sau mai mare de 4,7V, circuitul de muting este
activat, iar impedanta prezentata la pinul 1 al circuitului
este de ordinul zecilor de ohmi. Semnalul de A.F. este
suntat la masa. Pentru valoarea de pe schema a rezis-
tentei Ay atenuarea atinge 60 dB. Ceilalti parametri ai
circuitului rAman neschimbati.

Bibliografie:

Le Haute-Parleur, nr. 1671/1981
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Aparat de protectie
a modelelor telecomandate

Pagini realizate de prof. ing. Sorin PISCATI

Sunt frecvente cazurile in care, dintr-un motiv sau
altul, aeromodelul sau navomodelul telecomandat nu
mai executda comenzile date de operator.

Pe langa pierderile materiale care se inregistreaza
de obicei in astfel de cazuri, prin avarierea sau chiar
pierderea modelului, pot aparea si situatii deosebit de
periculoase, cand acesta poate lovi cu mare viteza
oameni, constructii sau diferite alte obiecte.

Pentru a evita in mare masura astfel de incidente, am
realizat si aplicat in Eracticé (pe navomodelele teleco-
mandate din clasele F1; F3 si FSR) un astfel de aparat
care, atunci cand dintr-un motiv sau altul se intrerupe
legatura radio, sau cand apar bruiaje, opreste motorul si
bracheaza carma in cca 0,1 secunde.

Montajul poate fi extins si pentru trei comenzi, daca
acest lucru este necesar. De exemplu, in cazul unui aero-
model mai complex, pe langa oprirea motorului si coman-
da eleroanelor pe pozitia “planare”, poate fi necesara si o
comanda pentru scoaterea trenului de aterizare.

Din practica, la navomodele am constatat ca sunt
suficiente doua comenzi si anume oprirea motorului si
bracarea carmei pe stdnga sau pe dreapta. De cele mai
multe ori este necesara numai oprirea motorului termic
sau electric.

Intrucat statiile de telecomanda digital proportionala
sunt diversificate ca fabricatie si constructie, in cele ce
urmeaza acest aparat va fi prezentat in patru variante,
conform tabelului alaturat.

Varianta Semnale la lesirea [Semnale la intrarea
receptorului servomecanismului
| Pozitive Pozitive
Il Negative Negative
1L Pozitive Negative
\'4 Negative Pozitive

Montajul se asambleaza pe plécuta de circuit imprimat
(preferabil sticlotextolit) cu grosimea de 0,5 mm.
Dimensiunile placutei vor fi cat mai reduse. Este preferabil
ca in afara celor doua circuite integrate, celelalte piese sa
fie miniaturale. Rezistoarele vor fi chimice, cu puterea de
0,1+0,25 W (atentie la lipiturile cu cositor!) iar conden-
satoarele miniaturale. Tensiunile maxim admise pentru
aceste condensatoare vor fi de 10 Vc.c. Este bine sa se
utilizeze condensatoare cu tantal (picatura) si multistrat.

In principal, montajul prezentat in figura 1 se com-
pune din trei etaje:

1. Multivibratorul realizat cu portile P2 si P3 ale cir-
cuitului integrat MMC 4011;

2. Multiplexorul 4157,

3. Integratorul in componenta caruia intra dioda D1,
rezistenta R1 si condensatorul electrolitic C1.

Poarta P1 a circuitului integrat MMC 4011 este
conectata in schema ca inversor. K1 si K2 reprezinta
iesirile receptorului corespunzatoare canalelor 1 si 2.

Functionarea instalatiei

Impulsurile pozitive de la iesirea K1 a receptorului de
telecomanda ataca integratorul (dioda D1) si totodata
intrarea 11 a multiplexorului 4157.

Aceste impulsuri, redresate de dioda D1, incarca con-
densatorul C1 astfel incat intrarile 1 si 2 (legate in paralel)
ale portii P1 sunt in 1 logic. In intervalul dintre doua impul-
suri succesive, condensatorul C1 nu se descarca, pastrand
astfel intrarile 1 si 2 ale portii inversoare P1in 1 logic (ten-
siune pozitiva apropiata de a sursei de alimentare). lesirea
3 ainversorului pune la masa (zero logic) intrarea 6 a portii
P1 si pinul 1 al multiplexorului 4157. In aceste conditii, mul-
tivibratorul P2; P3 este blocat. Pinul 1 fiind in zero logic,
multiplexorul la randul sdu permite trecerea semnalelor
primite pe intrarile 5 si 11. Cu alte cuvinte, la iesirile 7 si 9

R3 SR

56 Kl 2
P2 - i‘ 1
% L
- 4 5 ¥ K2S
o
8:9 10 95 KIS
R4 P3 6 15
10

2

Aceste variante acopera orice combinatie posibila
intre receptoarele statiilor si servourile comandate.

Montajul prezentat in figura 1 asigura legatura intre
receptoare la iesirile carora impulsurile au polaritate
pozitiva si servomecanisme comandate la intrare tot cu
impulsuri de polaritate pozitiva (varianta 1).

R?

ajung semnalele de la receptorul statiei de telecomanda.
Servomecanismele ale caror intrari sunt legate la iesirile 7
si 9 ale multiplexorului vor executa numai comenzile date
prin statie. Daca dintr-un motiv sau altul se intrerupe lega-
tura radio, trenurile de impulsuri dispar si condensatorul C1
se descarca. lesirea 3 a portii inversoare P1 intrd in 1 logic

TEHNIUM septembrie 2004
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si o data cu ea intrarile 6 a multivibra- u® 10

torului si respectiv 1 a multiplexo-
rului. Multivibratorul Tncepe sa
oscileze, trimitand impulsuri pe
intrarile 6 si 10, iar de aici la iesirile 7
si 9. Servourile racordate la aceste
iesiri primesc impulsurile de la multi-
vibrator. Lungimile acestor impulsuri
sunt astfel reglate (cu semireglabilul
SR) incat unul sa opreasca motorul
iar celalat sa bracheze carma pe
dreapta sau pe stanga.

In concluzie:

Daca iesirea 3 a portii P1 si
respectiv pinul 1 al integratului mul-
tiplexor CDB 4157 sunt in zero
logic, la iesirile K1S si K2S trec
semnalele K1 si K2 de pe intrarile
5 si 11.

Kl

0 15 0.5
b "
P4/l | ’ ! l‘—

# mS

4

1
Kis ™ L

k2s* L]

Cl

B e b e

Daca iesirea 3 a portii P1 si pinul 1 al integratului
CDB 4157 sunt in 1 logic, spre iesirile 7 si 9 ale multi-
plexorului trec numai impulsurile de pe intrarile 6 si 10.

Daca este necesar ca servourile cuplate la iesirile
K18S si K28 sa aiba pozitii diferite unul fata de celalalt, in

TEHNIUM septembrie 2004

cazul pierderii legaturii radio montajul din figura 1 va fi
completat cu inca un multivibrator, asa cum se arata in
figura 2. In figura 3 se arata un exemplu de reglare a
lungimii impulsurilor generate de cele doua multivibra-
toare.

63
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Figura 2
1. P1;P2;P3;P4 = MMC4011
2.Cl = CDB4157
3.D1; D2; D3 = 1N4148
4. SR1;SR2 = 100 kQ
5. R1 = 100 kQ
6. R2;R6 = 1 MQ
7.R3; R7 = 10 kQ
8. R4;R8 = 270 kQ)
9.R9 = 200 Q
10. C1 = 15 uF/10V
11.C2;C3 = 33 nF
Figura 4
1. P1;P2;P3;P4 = MMC4011
2. Cl = CDB4157
3.D1;D2 = 1N4148
- : 5 g oy 4. SR = 100 kQ
In acest caz, echea primului servo va fi pe poziia 5. R1 = 100 kQ
extrema stanga, iar a celui de al doilea in pozitia extrema 6.R2 = 1 MOQ
dreapta. Orice alte pozitii intermediare ale 7. R3 = 10 kQ
echelor celor doua servomecanisme sunt posibi:e. 8. R4 = 270 kQ
Reglajele respective se fac cu ajutorul potentiometrelor L] =
SR1si SR2. A%éugénd un al treilea multivibrator si totodata ?0.002 o 33“,'?’; e
utilizand si intrarea 3, respectiv iesirea 4 a circuitului inte-
grat multiplexor CDB 4157, se pot comanda trei servouri. Fiqura 5
Pentru statiile de telecomanda care functioneaza cu 1. P1:P2;P3:P4 = MMC4011
impulsuri negative (varianta a ll-a din tabel) este desti- 2.Cl = CDB4157
nat montajul prezentat in figura 4. Si in acest caz se pot 3.D1:D2 = 1N4148
face toate extensiile prezentate anterior. De altfel, aces- 4.SR = 100 kQ
6 ¥ ﬁ.
14 R Ecxj_ 1 2 3 JKLK2 1
P6 P3 K2S
2 P2 5L|>..s 5 7
13 -I R2 R3 A SR 4 I_l_l_(>.1_2 id
K1 11
_H] ’ Cc2 9 6 B>
N R4 psl_110 15 |Kis
K2 -» |} P4
10 -L
K‘s—’__J l
K28
- fl_
te extensii se pot face in cazul tuturor celor 4 variante 5.R1 = 200 Q
din tabel. 6.R2 = 2,2 kQ
In figura 5 este prezentata schema de principiu a 7. R3 = 10 kO
unui montaj pentru varianta Il din tabel, iar in figura 6 8. R4 = 270 kQ
pentru varianta |V din acelasi tabel. $i aceste instalatii 11.C1 = 15 uF/10V
se pot extinde ca si cea din figura 1 la 2 sau 3 servouri 12.C2 = 33 nF
controlate, astfel incat la intreruperea legaturii radio
echele acestora sa se pozitioneze la unghiuri diferit .
prescrise. Figura 6
1. P1+P%:> MMC4069
LISTA DE PIESE 2.Cl = CDB4157
1. P1;P2;P3 MMC4011 4. SR = 100 kO
2. Cl = CDB4157 5.T = BC107B
3.D1;D2 = 1N4148 6. R1 = 200 Q
4. SR = 100 kQ 7.R2 = 2,2 kQ
5.R1 = 100 kQ 8.R3 = 1MQ
6. R2 = 1MQ 9. R4 = 20 kQ
7.R3 = 10 kQ 10. RS = 270 kQ
8. R4 = 270 kQ 11.R6 = 100 kO
9.C1 =15 uF 12. C1 = 15 uF/10V
10.C2 = 33 nF 18.C2 = 33 nF
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TEHNIUM MODELISM

Montajul, sub forma unei "cutii
negre’, usoare si de mici dimensiuni,
este util in special aeromodelelor
comandate prin radio.

Alarma sonora intra in functiune
in urmatoarele trei cazuri:

1. Cand receptorul rdamane in
functiune dupa ce modelul a efectu-

AL

ARMA

=N

SONORNM

pentru

AEROMODELE

» L&V

R
27%a

50

Bz

— 4

C' 10nF 6

7

555

-Il.
1
1
PP el ki od

il c3 1

10nF
o gy —LJ™ [Monostabil Tm | Dispozitiv
Tv Tv 1,.56mS Nr.1
2a ‘
3X 4011

+4,8V

}21

RELEU

4.8V

Lista de piese

1. Cl = BE 555
2. T = BC251
3. REL. = Releu

4,8V/5+10 A

+1 4 R1=180kQ

5. R2 = 390 kQ
C4I 6.C1= 10 nF

7.C2 = 100 nF

8.C3=10nF
9.C4 = 10 yF2V
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at zborul si emitatorul a fost oprit.
Alarma permite reperarea unui
model pierdut de la cca 50 m. Este
utila mai ales cand modelul a cazut
intr-o padure, lan de cereale etc.

2. Receptorul este pus accidental
sub tensiune (de exemplu, in timpul
transportului). Functionarea in aces-
te conditii a ansamblului receptor -
servomecanisme descarca bateriile
de alimentare. In acelasi timp.
comenzile modelului pot fi supraso-
licitate si de multe ori deteriorate
prin rotirea necontrolata si peste
limita a servomecanismelor.

3. Pe teren, cu emitatorul oprit si
receptorul in functiune, daca alarma
nu intra in actiune, frecventa respec-
tiva este deja ocupata. Aceasta per-
mite identificarea unei alte statii de
emisie care lucreaza pe aceeasi
frecventa.

Functionarea instalatiei

Intrarea A a dispozitivului
prezentat in figura 1 se conecteaza
la una din caile disponibile ale
decodificatorului partii de receptie;
poate fi comuna si cu intrarea unui
servomecanism. Impulsurile (pozi-
tive) aplicate la intrarea A sunt dife-
rentiate de ansamblul R1; C1. Ele
declanseaza fara oprire circuitul
monostabil realizat cu elementele
R2; C2; C1 (BE555) si in felul aces-
ta mentin iesirea circuitului integrat
(pinul 3) la cca 4,8 V.

Totodata, impulsurile pozitive
primite la intrarea A actioneaza si
asupra tranzistorului T1, care
descarca la randul lui capacitatea
C2. Constanta de timp R2 - C2 fiind
mare, in raport cu intervalul dintre
doua impulsuri vecine, capacitatea
C2 nu se poate incarca la nivelul de
tensiune necesar bascularii circuitu-
lui integrat 555.

Daca impulsurile dispar, tranzis-
torul T1 se blocheaza, C2 se incar-
ca prin R2 si, la sfarsitul perioadei
de timp 1, iesirea circuitului integrat
IC1 trece in zero, punand in functi-
une buzerul B.

O varianta perfectionata a dis-
pozitivului, prezentata in figura 2,
poate realiza toate functiunile celui
precedent si in plus comanda "tot
sau nimic" atunci cand durata impul-
sului devine superioara valorii de
1,5-1,7 ms, timp ce corespunde
neutrului celor mai multe tipuri de
servomecanisme. Aceste valori pot
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TEHNIUM MODELISM

' 3a T4 3b
Tv 1] Tv<1,5mS
Tv
: 4 '—'&ms—l Tv
"_[‘v' e
M
L Tv> 1,5mS
b2 8
Tm 1,5
e 1.5
| i Tm| -»[405mS £
0 S
0 ' > » ™
fi modificate si pentru alte cazuri lui la iesirea monostabilului. semireglabilul R1 (fig. 2b) se

particulare.

Functionarea dispozitivului

Sa notam cu Tv lungimea impul-
sului primit la intrarea A (fig. 2a) si
cu Tv valoarea negata (inversata) a
acestuia.

Cu Tm notam lungimea semnalu-

Analizand diagramale din fi-
gurile 3a si 3b, se constata ca, rea-
lizand E1 logic intre semnalul de la
iesirea integratului si valoarea
negata a impulsului de la intrare, nu
se produce nici un semnal la iesirea
portii daca Tv > 1,5 ms.

Dupa reglarea monostabilului,

inlocuieste cu o rezistenta fixa.

Buzerul de la iesirea dispozitivu-
lui se inlocuieste cu un releu adec-
vat (Un < 4,8 V), ale carui contacte
suporta valoarea curentului cerut de
aplicatia respectiva.

Toate rezistoarele sunt minia-
tura, de 0,1-0,25 W.

CONECTOR AUTOMAT
pentru NAVOMODELE

Sunt situatii in care diwrabé,
emotia concursului etc., modelistul
constructor uita sa alimenteze
receptorul statiei de telecomanda
sau electromotorul (electromo-
toarele) modelului, prin actionarea
butoanelor respective, pierzadnd un
timp pretios, mai ales daca este
cazul participarii la un concurs.

Pentru evitarea unui astfel de
incident, se poate echipa modelul cu
un montaj simplu a carui functionare
este bazatd pe conductibilitatea
electrica a apel.

Sondele A si B (practic doua
nituri sau capse din argint, bronz
sau alama) sunt plasate la o dis-
tantda mai mica de 1 cm, pe coca
navei (partea imersa), izolate intre
ele.

Daca modelul are coca din metal
sau alt material bun conducator de
electricitate, cele doua nituri vor fi
izolate si de aceasta.

In serie cu contactele releului
REL se monteaza alimentarea
receptorului sau a motorului electric,

66

dupa caz.

Cand modelul nu este in apa,
rezistenta electrica intre A si B este
mare, tranzistorul T1 deschis si
releul REL neactionat.

Lasand la apa modelul, rezis-
tenta intre A si B scade, baza
tranzistorului este polarizata cores-
punzator si acesta se deschide.

Armatura mobila a releului este

atrasa si contactele acestuia se
inchid, punand sub tensiune recep-
torul statiei de telecomanda sau
motoarele (motorul) navomodelului.

Releul trebuie sa functioneze la o
tensiune de 4+12 Vc.c., corespun-
zator tensiunii sursei de alimentare.
Consumul acestuia nu trebuie sa
depaseasca 20-30 mA, iar con-
tactele trebuie sa suporte curenti de
cca 10A.

Lista de piese

R = Releu electromagnetic 4V/10A
(10A curent de rupere)

T=BC 107;BC 171;BD 135 etc.

At=33kQ

R2 = 10 kQ

A &

‘4.8V

9

=]

=

Q—mﬂ—@T

(]

L e bt

- Spre propulsie

L

® oV

TEHNIUM septembrie 2004




ALKALINE

CONTROLOR
de TEMPERATURA

in articolul cu acest titlu, publicat in revista
Electronique Pratique nr. 269 / octombrie 2002, autor R.
Knoerr, este prezentat un minitester portabil conceput
pentru a indica rapid, sugestiv si concludent daca tem-
peratura dintr-o incinta are valoarea asteptata (dorita,
necesara), iar in caz ca nu, daca este mai mare sau mai
mica decat temperatura dorita. Indicatia este luminoasa,
prin aprinderea unui LED: verde pentru conformitate
(egalitatea temperaturilor), albastru pentru temperatura
mai mica, respectiv rosu pentru temperatura mai mare
decat cea dorita.

In montaj se utilizeaza un termistor cu coeficient
negativ de temperatura (CTN - 47 kQ), un amplificator
operational dual (IC1 - LM358) si cele patru porti logice
NAND continute in capsula circuitului IC2 - CD4011.

Ecartul starii de conformitate (LED verde aprins) este
de cca 1°C, el putand fi modificat prin marirea sau
micsorarea valorii comune a rezistentelor R3 si R4.

Temperatura de referinta se stabileste din rezistenta
ajustabila A.

Pentru a cruta viata bateriilor care alimenteaza
diverse aparate portabile, atunci cand dorim
functionarea acestor aparate pe durate scurte de timp
(cateva minute, dar usor extensibil la zeci de minute),
G. Durand, in articolul Mise sous tension temporisée,
publicat in revista Electronique Pratique nr. 266 / iunie
2002, pag. 88-91, propune realizarea temporizatorului
alaturat. O apasare scurta a butonului (Poussoir)
asigura pornirea aparatului, oprirea ferma a acestuia
(gratie triggerului Schmitt incorporat in schema)
facandu-se automat, dupa un interval determinat de
constanta de timp R8 C2. Autorul descrie realizarea

FUNCTIONARE
TEMPORIZATA

montajului in doua variante, cu componente obisnuite
si, respectiv, cu SMD-uri.

Constructorii interesati pot inlocui eventual primul
MOSFET printr-un JFET uzual, iar pe al doilea printr-un
Darlington.

Valim

[

R3
iM

JS(%—J

: O J2
m v S
1M C1 quareala
100 nF alimenter

Poussoir
J4

c2
10 jiF

Tantale

Ji

Valim
Q4 & 9
IRF520 L e
ou IRFD110 +
selon version  Plle =3
J6 1uF
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