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Oiametrele exterioare ale bobinelor vor fi de 0 7 mm. 
�Î�n�f���_�u�r���r�i�l�e� L 1; L2; L3 �_�i� L4 sunt bobinate cu conductor 
CuEm 0 0,5 mm. Toate bobinele se �r�i�g�i�d�i�z�e�a�z��� apoi prin 
pensularea spirelor cu lac incolor (nitro). 

3. Sensul bobinelor (sensul de bobinaj), pornind de 
jos, este cel trigonometric, cu �e�x�c�e�p�c�i�a� bobinei L3 care 
este �b�o�b�i�n�a�t��� în sens orar. 

4. �N�u�m���r�u�l� de spire: 
Bobina L 1 �~� 9,5 spire; 
Bobina L2 �~� 2,5 spire (bobina L2 este în continuare cu 

L 1); 
Bobina L3 �~� 7 spire; 
Bobina L4 �~� 10 spire. 
5. Lungimea bobinelor �(�î�n�f���_�u�r���r�i�l�o�r� �_�i� nu a carcasei): 
L 1 + L2 �~� 6,5 mm; 
�L�3�~�4�,�5� mm; 
�L�4�~�6� mm. 
5. Pe �p�l���c�u�c�a� codificatorului se �g���s�e�s�c� trei r---... 

�_�o�c�u�r�i� de RF, identice. Ele au o �i�n�d�u�c�t�a�n�c��� de 22 
!lH. 

Lista pieselor componente 

�c�i�;� �T�~�a�:�i�~� �~�~�;�:�d�~�~�f�~�3�c�6�v�;�~�c��� 
T3 �~� 2N 4427; 2N 2218; 2N 2219 
R1 �~� 4,7kO; R2 �~� 4700; R3 �~� 1,2kn; R4 �~� 

3,3kn; R5 �~� 1500; R6 �_�i� R8 �~� 2200 R7 '" 5,60 
Toate rezistoarele sunt chimice, de 0,1-0,25 W. 
C1' C3' C4' C7' C9' C11' C18 �~� 1 nF - 4 7nF 
C2'= 10nF' , " , 
C5; C8; C16 �~� 47pF 
C10 �~� 6,2pF 
C12 �~� 68pF 
C13 �~� 18pF 
C14, C15 �~� 150pF 
Toate condensatoarele sunt ceramice, disc cu 

diametrul 04-6 mm, 
01; 02 �~� 1N 4148; 1N 4448 
Nu se �r�e�c�o�m�a�n�d��� utilizarea condensatoarelor 

ceramice �p�l�a�c�h�e�t��� deoarece s-a constatat �c��� se 
�d�e�f�e�c�t�e�a�z��� mai repede (se �s�c�u�r�t�c�i�r�c�u�i�t�e�a�z��� sau se 
întrerup). 

B. Codificatorul 
C1 �~�7�4�C�1�6�4�N� 
T1; T2; T6 �~� MPS 6562 respectiv 2N 3392 sau BC 

250-251 W �~� 100-150) 
T3; T 4;T5; T7; T8; T9; T1 O; T11; T12 �~� 2N 3392 respec-

tiv MPS 6560 sau BC 170-171 �(�~�1�0�0�-�1�5�0�)� 
R1; R5 �~� 1kO 
R2; R16; R17 �~� 10kQ 
�T�3�~� 95700 
R4; R8 �~� 4,7 kO 
R6; R9; R15; R19 �~� 22 kO 
R7; R14; R20; R22; R23; R24; R25; E26 �~� 47 kO 
R10; R21 �~� 220 kO 
R11 �~� 47-50 kQ semireglabil liniar 
R12 '" 2,2 kO 
R13 �~� 6,8 kO 
R18 �~� 330 O 
R27; R28; R29; R30; R31 �~� 2,5 kn, semireglabil liniar 
R34; R36 �~� 1 kO, �p�o�t�e�n�c�i�o�m�e�t�r�u� liniar (Cermet) 
R32; R33; R35; R37; R38 �~� 5kO, �p�o�t�e�n�c�i�o�m�e�t�r�u� liniar 

.(Cermet); 
01-08 �~� 1N 4148 sau 1N 4448 
OZ 1 �~� 025 V7 
Toate rezistoarele sunt chimice cu P �~� 0,1-0,25 W. 
C1 �~� 100nF 
C2; C4; C5; C7; C10; C11; C12; C13; C14; C15; C16; 

C17; C18; C19; C20; C21; C22; C23 �~� 1nF, conden­
satoare ceramice disc, cu diametrul 0 4 - 6 mm 

C3; C8; C9 �~� 29 nF (stiroflex, poliester sau multi strat) 

TEHNIUM martie 2005 

C6 �~� 47-50 nF (poliester sau multi strat) 
C24 �~� 10 nF (multistrat) 
C25 �~� 47-50 !lF / 16V tantal 
C26; C27 �~� 33 !lF / 16V tantal 
Reglaje 
Un �e�m�i�c���t�o�r�,� oricât de bine ar fi realizat �_�i� oricât de 

�e�l�a�b�o�r�a�t��� are schema de principiu, poate da rezultate 
mediocre în �f�u�n�c�c�i�o�n�a�r�e� (chiar �s��� nu �f�u�n�c�c�i�o�n�e�z�e�)� �d�a�c��� 
reglajele etajelor sale nu sunt �f���c�u�t�e� �c�o�r�e�s�p�u�n�z���t�o�r�.� Din 
�a�c�e�a�s�t��� �c�a�u�z��� este necesar �s��� fie �d�e�s�c�r�i�s��� metodica de 
reglare a unui astel de �e�m�i�c���t�o�r� (Kraft), �m�e�t�o�d�i�c��� ce poate 
fi �a�p�l�i�c�a�t��� la reglarea �o�r�i�c���r�u�i� �e�m�i�c���t�o�r� de �t�e�l�e�c�o�m�a�n�d��� cu 
�m�o�d�u�l�a�c�i�e� în amplitudine �_�i� care �f�u�n�c�c�i�o�n�e�a�z��� în banda de 
27 MHz. 

Pentru reglarea �e�m�i�c���t�o�r�u�l�u�i� sunt necesare patru 
aparate de �m���s�u�r��� �_�i� control: 

- osciloscop etalonat - de exemplu EO 104 M fabricat 
de IEMI �B�u�c�u�r�e�_�t�i�;� 

- �f�r�e�c�v�e�n�c�m�e�t�r�u� �(�n�u�m���r���t�o�r�)� digital - de exemplu EO 
204 fabricat de IEMI �B�u�c�u�r�e�_�t�i�;� 

- AVO - metru, de exemplu MAVO-35; 
- indicator de câmp. 
�F���r��� aceste aparate de �m���s�u�r��� �_�i� control nu este posi­

�b�i�l��� o reglare �_�i� deci o �f�u�n�c�c�i�o�n�a�r�e� �c�o�r�e�c�t��� a �e�m�i�c���t�o�r�u�l�u�i�.� 
Schema �e�l�e�c�t�r�i�c��� a indicatorului de câmp este prezen­

�t�a�t��� în figura 7. Bobina L are 12 spire din conductor CuEm 
o 6 mm cu miez de �f�e�r�i�t��� (bobina din mediile �f�r�e�c�v�e�n�c�e� 
ale televizoarelor tranzistorizate). 

C este un condensator semireglabil cu aer, cu capa­
citatea �c�u�p�r�i�n�s��� între 10 �_�i� 100 pF. Se poate utiliza un 
condensator pentru UbJS care �e�c�h�i�p�e�a�z��� unele aparate 
�r�o�m�â�n�e�_�t�i� cu tuburi sau tranzistoare (partea de UUS). 

O �~� dioda cu germaniu EFO 108. 
Tranzistorul T este un tranzistor sovietic cu germaniu 

de tip ,,403. Nu se �r�e�c�o�m�a�n�d��� nici o �e�c�h�i�v�a�l�e�n�c���.� 

Aparatul de �m���s�u�r��� este un mic microampermetru de 
40 !lA utilizat ca indicator pentru magnetofoane. 

Este bine ca scala semireglabilului �s��� fie de dimensi­
uni cât mai mari. 

�D�u�p��� executarea �_�i� încasetarea indicatorului de câmp 
(într-o �c�a�s�e�t��� din material plastic, ABS sau placaj 
furniruit), se �r�a�c�o�r�d�e�a�z��� antena A. 

Antena se �r�e�a�l�i�z�e�a�z��� dintr-o �s�p�i�c��� de �b�i�c�i�c�l�e�t��� 0 2 mm 
cu lungimea de 30-40 cm, �f�i�x�a�t��� rigid pe carcasa indica­
torului de câmp. 
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Se injectează semnal de radiofrecvenţă de la un generator de semnale stan­
dard GSS, începând cu 26 MHz şi continuând din 10 în 10 kHz până la 28 MHz. 

Indicatorul de câmp se alimentează de la o baterie de lanternă de 4,5 V. 
Consumul fiind extrem de mic, nu este necesar nici un întrerupător. 

Dispunând de asemenea aparate de măsură şi control, se poate trece la 
reglajul propriu-zis al emiţătorului construit. 

A. Se reglează partea de radiofrecvenţă a emiţătorului. 
1. Pentru aceasta se întrerupe legătura între punctele S şi Paie deco-

dificatorului (fig. 3). 
2. Se alimentează cu 9,6 Vc.c. montajul, după o atentă verificare a exe-

cutării conexiunilor, înseriindu-se pe linia de + ampermetrul, pe scala de 100 
mA. Acesta trebuie să indice 20-25 mA. 

3. Se apropie antena indicatorului de cămp din colectorul tranzistorului 
oscilator T1 (fig. 1). Acul microampermetrului trebuie să devieze spre maxim. 
Dacă acest lucru nu se întâmplă, rezultă că bpbina nu are 1 ~H sau conden­
satorul paralel cu aceasta este diferit de 50 pF. In acest caz se înlocuieşte provi­
zoriu condensatorul C5 cu un semireglabil ceramic de 10-60 pF. Se roteşte 
rotorul semireglabilului până la ob.linerea unei deviaţii maxime a acului indica­
torului de câmp. Se roteşte puţin Inapoi semireglabilul şi apoi cu ajutorul unui 
capacimetru se măsoară capacitatea (în pF) a acestuia. Se va înlocui apoi 
semireglabilul cu un condensator ceramic disc sau multistrat a cărui capacitate 
este echivalentă cu a acestuia. Conexiunile vor fi căt mai scurte. 

În acest caz, imediat după cuplarea montajului la sursa de alimentare, indi­
catorul măsurătorului de câmp, a cărui antenă este amplasată în vecinătatea 
bobinei din colectorul T1, trebuie să devieze spre maximum. 

4. Se cuplează antena la bobina nr.2 (fig. 1). 
5. Se reglează miezul bobinei L2. In acest caz indicatorul de câmp va 

indica un maximum (ajunge la capăt de scală). Se îndepărtează indicatorul de 
câmp şi se reglează în continuare miezul bobinei L2 până se obţine un maxi­
mum de radiofrecvenţă. Curentul prin miliampermetru va creşte depăşind 
40 mA. 

6. Se reglează în continuare miezurile bobinelor L3 şi 
L4 până se obţine o deviaţie maximă a acului indicatorului 
de câmp, iar miliampermetrul trebuie să indice cca 100-
120 mA. Acul indicatorului de câmp trebuie să ajungă la 
cap de scală când emiţătorul cu antena cuplată este la o 
distanţă de cca 2 m. Dacă acest lucru nu se obţine, se 
înseriază între conexiunea comună (a bobinei L4 şi a con­
densatorului C16) şi partea inferioară a antenei emiţătoru­
lui, o bobină L5 cu următoarele caracteristici: 

diametrul carcasei D = 8 mm; 
număr de spire n = 10 spire CuEm 00,8 mm; 
lungimea bob inei L = 8,5 mm; 
diametrul miezului Dm = 6 - 7 mm. 

7. Se reglează miezul bobinei L5 până la obţinerea 
deviaţiei maxime a indicatorului de câmp. Ampermetrul 
trebuie să indice un curent de 100-120 mA, iar temperatu­
ra carcasei tranzistorului final, după cea 30 de minute de 
funcţionare în aceste condiţii, nu trebuie să depăşească 
60-70· C pentru o temperatură a mediului ambiant de 
20· C. 

8. Se măsoară cu ajutorul frecvenţmetrului digital 
frecvenţa în colectoarele tranzistoarelor T1, T2 şi respec­
tiv T3. Ansa frecvenţmetrului se leagă la colectoarele 
respective prin intermediul unui condensator ceramic de 
10-12 pF. . 

Masa antenei se cuplează la borna minus (masa 
emiţătorului). Frecvenţa de oscilaţie trebuie să fie aceeaşi 
pentru toate cele trei colectoare şi egală cu frecvenţa de 
oscilaţie a cuarţului. O frecvenţă diferită (cât de puţin) şi 
instabilă indicată de frecvenţmetru arată că etajul (etajele) 
lucrează şi pe alte frecvenţe nedorite. 

Un caz aparte îl constituie etajul final T3. Dacă acesta 
nu funcţionează corect (autooscilează), se va mări induc­
tanţa şocului de radiofrecvenţă (de 22 ~H) şi se 
racordează filtrele Collins. 

Partea de radiofrecvenţă a emiţătorului trebuie să 
funcţioneze foarte stabil, fără nici un fel de oscilaţie. 

9. Se cuplează borna 3 (fig. 1) I.a. microampermetrul 
emiţătorului. Borna minus a microampermetrului se leagă 
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la masa emiţătorului. Acul microarr~trului trebuie să 
ajungă în dreptul cifrei 1. Dacă depăseşte această cifră 
se înseriază cu o rezistenţă chimică adecvată (sau cu uri 
potenţiometru semireglabil de cea 50 I<rl caro se reglează 
corespunzător). Dacă este sub cifra 1. ailJnci se măreşte 
puţin valoarea condensat9ru.lui c~~c C10 (de 6,2 pF). 

Cu aceasta, reglajul parţll de 1nac:2. !recvenţă a emiţă­
ton.jIUl este terminat ŞI se trece la roo.a.:J! codificatorului. 

In prealabil fac menţiunea că a1â:' emiţătorul căt şi 
receptorul pot fi m9diflcate astfel il"'e2: să li se poată 
schimba cuarţunle. In acest sens li se va monta câte un 
soclu, format din două tubuleţe cur &.ni cele de la 
radiotelefoane, tubuleţe cositorite la partea inferioară pe 
placa de montaj (sticlotextolit), după ce in prealabil a fost 
scos cuarţul sudat de fabrică. 

Cele două orificii rămase libere se măresc la diametrul 
de 1,8 mm şi se introduc cele două tub~""te. Se introduc 
picioruşele cuarţ_ului În cele două tubule:e si apoi, cu grijă, . 
partea Infenoara a acestora se cositoreste la circuitul 
imprimat. Atenţie să !'U curgă cositor toPit în interiorul 
tubuleţelor, deoarece In acest caz scoaterea cuartului nu 
mai este posibilă. Cuarţul În această operatie serveşte 
numai la alinierea . ŞI stabilirea exactă a poziţiei 
tubuleţelor. Din această cauză este de preferat utilizarea 
unUi cuarţ defect sau de altă frecventă. cuarţ ce nu pre­
zintă interes pentru radiotelecomandă . . 

Se poate utiliza şi un cuarţ bun, dar in acest caz ccsi­
torirea soclului se va face rapid şi cu mu~.ă atenţie ca să 
nu se defecteze cuarţul din cauza temperaturii ridicate a 
picioruşelor lui. 

După cositori re, peste fiecare din cele două tubulete 
se traţle că~e o cămaşă din plastic, de preferintă ter­
morezlstenta; aceste două tubuleţe din plastic provin de la 
cămaşa unei sârme monofilare izolate. 

Se rigidizează apoi prin aplicarea câtorva picături de 
TEElOKAL sau răşină A+B, Între placă şi soclu. 

In cutiuţa plăcii de radiofrecvenţă (În dreptul cuarţului) 
se va practica o mică fereastră prin care să poată fi intro­
dus cuartul. 

Asem'ănător (l/i gu multă atenţie) se va proceda şi În 
cazul receptoruluI. In final vom avea o staţie Kraft cu 5 
canale cu cuarţuri interschimbabile, ce poate fi utilizată la 
orice categorie de nave, aero sau automodele şi in orice 
concurs. ConSider că acest lucru este de dorit de orice 
sportiv fruntaş, date fiind calităţile îndeobşte cunoscute 
ale staţiilor Kraft. 

Reglajul Codificatorului 
1. Se scoate cuarţul din soclul său. 
2. Se reface legătura între. S şi P (fig. 3). 
3. Se alimentează montajul cu o tensiune de 9,6 

VC.c. 
4. Se conectează osciloscopul între boma 2 (fig. 3) 

şi masa codificatorului. 
5. . Se ajustează potenţiometrele de 5 kQ şi semi­

reglabllele de 2,5 ~ astfel î~t să se obţină pentru 
fiecare Impuls o plaja de reglal Intre 1,2 şi 2,2 ms cu 
mijlocul de 1,7 ms. 

Cu aceasta reglajul codificatorului este terminal. 
Conexiunile tranzistoarelor 2N 3392, FPMS 6560 FPN 
4122 şi MPS 6562 sunt date În figura 8. ' 

Rămâne să verificăm dacă şi manşele emiţătorului 
lucrează corect, astfl;ll incât să nu fim puşi in situaţia de a 
acţiona de exemplu manşa cârmei spre stânga iar mo-
delul să meargă spre dreapta. ' 

Din această cauză consider că este bine să indic 
conexiunile standard, date de firmă: 

1. Maneta din dreapta (emiţătorul văzut din faţă) 
A. Canal 1 
a sus - impuls lung 
b. mijloc - impuls mediu 
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c. jos - impuls scurt 
B. Canal 2 
a. dreapta - impuls lung 
b. mijloc - impuls mediu 
c. stânga - impuls scurt 
II. Maneta din stânga 
C. Canal3 
a. sus - impuls lung 
b. mijloc - impuls mediu 
c. jos - impuls scurt 
D. Canal4 
a. dreapta - impuls lung 
b. mijloc - impuls mediu 
c. stânga - impuls scurt 
E. Canal5 
Există În acest caz două situaţii: 
a. Emiţătorul este prevăzut cu un Întrerupător cu 

două poziţii amplasjlt În partea superioară stângă a car­
casei emiţătorului. In acest caz, dacă maneta este po­
ziţionată spre. spatele cutiei, impulsul canalului 5 trebuie 
să fie lung şi invers. . 

b. . Emiţător_ul este prevăzut cu un buton rotativ 
(potenţlometru). In acest caz, rotind butonul spre dreapta 
(sensul acelor de ceasornic), impulsul trebuie să crească. 
Astfel: butonul în poziţie extremă stânga = semnal scurt; 
butonul În poziţie extremă dreapta = semnal lung. 

1. Semnal scurt 1,2 ms 
2.. Semnal mediu 1,7 ms 
;3. Semnal lung 2,2 ms. 
In figura 9 sunt prezentate poziţiile manetelor em~ă­

torului. 
Dacă atunci cănd ţinem În mână cutia emiţătorului în 

funcţiune, cu antena depliată . complet, acul indicatorului 
acestuia este deasupra cifrei 1, iar când luăm mâna aces­
ta se situează Între 0,5 şi 1, vom intercala între intrarea 
antenei şi masă (masa plăcuţelor codificatorului montajului 
de RF şi potenţiometrelor se leagă la minusul bateriei de 
acumulatori - sursei de alimentare - şi la carcasă - cutia 
emiţătorului) un condensator ceramic disc de 6,2-10 pF. 

Se retuşează puţin, dacă este cazul, semireglabilul din 
borna de plus a microarnpermetrului până când acul indi­
cator al acestuia se situează În dreptul cifrei 1, acumula­
torii sursei de alimentare fiind incărcaţi complet. 
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În timpul concursurilor sau antre­
namentelor se Întâmplă frecvent ca 
navomodelele .Iiber lansate (clasele 
E, H s<!u X) să părăsească poligonul 
sau să nu fie "prinse" la timp de 
către recuperatori. Atunci când lacul 
pe care se instalează poligonul are 
o suprafaţă mare sau foarte mare, 
recuperarea modelelor scăpate 
devine problematicâ. Aceste navo­
modele, acţionate electric, au de 
multe ori viteza de deplasare com­
parabilă, iar uneori superioară 
vitezei bărcii recuperatoare. Pentru 
a se evita deplasarea inutilă a nava­
modelului este necesară utilizarea 

. unui releu de timp. 

RELEU 
DE TIMP 

Capacul cutiei este străbătut de axul 
'potenliometrului p, iar unul din perelii 
latera i de conductoarele (firele) de 
legătură. Tot pe capac se lipeşte ~ 
scala, gradată în secunde. Aceasta 
scală se confecţionează din hârtie 
aibă, velină, pe care se desenează 
cu tuş diviziunile respective. Scala se 
impregnează pe ambele fete cu lac 
incolor (nitrolac) şi se lipeşte imediat 
de carcasa din plastic, Inainte ca 
lacul de pe suprafaţa sa inferioară să 
se usuce. Pe buton se practică o 
mică gaură de 1,5 mm în diametru şi 
adâncimea de 0,2 .;. 0,5 mm. In acest 
orificiu se introduce o picătură de 
vopsea roşie sau de altă culoare. 
Rotind butonul, acest' semn se va 
poziţiona În dreptul gradatiei dorite 
de pe scală , indicând astfel 'durata de 
timp prescrisă. 

Cunoscându-se viteza de 

pentru 

NAVOMODELE 
LIBER 

LANSATE deplasare a modelului şi lungimea 
poligonului, se poate determina cu 
precizie timpul de funcţionare al 
motorului (motoarelor) de propulsie 
cu ajutorul relaţiei: 

Pagini realizate Dacă releul de t imp este destinat 
de dr. ing. Sorin PISCATI să deservească un singur model liber . 

t = 1,5 II v _____ -"'-_________ lansat (cazul cel mai frecvent), 

În care: t => ~:~~~l~.:U~~;ţ~~:~~~ al motorului (r 
secunde. de i a 1 

I ==> lungimea poligonului, 1I",~uri1li1 
V ==> viteza de deplasare a 
Un astfel de dispozitiv care cornarloa 

modelului după scurgerea timpului 
figura alâturată. EI a fost verificat În 
mai mulţi ani şi pe mai multe 
sigur, fiabil şi robust; nu s-a 
funcţionare defectuoasă. 

E:ste vorba de un releu 
jurul unui . 
fabricat În 
răspândire, 
componente 

Circuitul 
releul RL I i un . 

rnăsur.at în 

simrlu buton de contact. Apăsând acest buton, Pinul .2 
(PJ al integratului j3E 555 este pus la masă. Eliberând 
butonul Bp, la ieşirea 3 a circuitului integrat apare un 
impuls pozitiv de durată t. Acesta acţionează releul RL, 
care-şi Închide contactul normal deschis Cd. Prin 
Închiderea contactului Cd, electromotorul (electromo­
toarele) de prapulsie sunt puse sub tensiune. După tre­
cerea timpului t, ieşirea 3 a integratului cade În zero şi 
contactul Cd se deschide, oprind astfel electramotorul de 
propulsie. . 

Durata t este determinată de valoarea condensatoru­
lui C (condensator cu tantal) 

. poten)iometrul P poate fi înlocuit cu 
un semireglabil. Acesta din urmă se reglează astfel încât 
să se obţină timpul t dorit. 

De menţionat că timpul t Începe să se scurgă numai 
după ce butonul BP, În prealabil apăsat, a fost eliberat. 
Cu alte cuvinte, durata t (şi în consecinţă, funcţionarea 
n~:~~~~~?~ de propulsie) nu este influenţată de timpul cât 
" este apăsat. 
~ ,i.~~~~~~~~~ din montaj sunt chimice sau cu peliculă 
il3 .;. 0,5 W. Releul RL va fi de tip RM1 -

similar.·Contactele lui trebuie să suporte 
maxim absorbit de motorul 

ohmică a bobinei 

I P, se recomandă ca 
,,,,,,unDA I să se facă 

umezeală, se reco-
m~~~~~~~i1:~~~~ cât mai sus în coca ni. montat pe punte sau 
suprastructură, astfel încât să fie acţionat cu uşurinţă din 
afară. Este posibilă Înlocuirea lui cu un întrerupător bas_o 
culant miniatură. Aclionând pârghia acestuia, astfel încât 
să se întrerupă legatura între pinul 2 (PE 555) şi masă, 
releul RL anclanşează iar motorul de propulsie esteJus 
În funcţiune . După trecerea timpului t, contactele C se 
deschid şi motorul se opreşte. Pentru o nouă manevră, 
se basculează din nou butonul întrerupătorului, astfel 
Încât pinul 2 (j3E 555) să fie pus la masă, după care ciclul 

se repetă. 
şi de potenţiometrul P. 
Dacă se doreşte ca va-

r--..,.---.,..--.... ---.... -- Acest releu de timp 
poate fi utilizat şi la unele 
planoare, motoplanoare . loarea timpulUi t să fie 

diminuată (de exemplu, 
Între 4 şi 50 secunde), 
se micşorează valoarea 
condensatoruluielec­
trolitic C. Acesta poate 
fi de 47 ~F 116 V (t = 
3 .;. 50 s) . 
Potenţiometrul P va 
fi liniar, prevăzut cu 
un mic buton şi 
scală grad<;)tă În 
secunde. Intreg 
montajul se 
Încasetează În-
tr-o cutie din 
plastic (ABS). 
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1. 
sau alte. tipuri de aera­
modele. In acest caz con­
strucţia sa va fi cât mai 
miniaturizată, 
potenţiometrul P va fi 
înlocuit cu un semi-
reglabil şi montajul, pen­
tru a fi cât mai uşor, nu 
va fi prevăzut cu car­
casă. Pe de altă parte, 
releul RL va fi Înlocuit, 
din acelaşi motiv, cu un 
altul miniaturizat, dar 
ale cărui contacte Cd 
să respecte condiţia 
de mai sus. 
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Acest tip de staţie este Încă În dotarea unor cluburi, 
asociaţii sportive şi case ale copiilor din ţara noastră. 
Datorită performanţelor sale, mai mulţi sportivi, dintre 
care unii campioni naţionali, utilizează această staţie pen­
tru comanda unor veliere (clasa F5), automodele şi navo­
modele care necesită numai două comenzi digital-pro­
porţionale. 

Staţia de telecomandă · Kraft-KP 2 lucrează În banda 
de 27 sau 72 MHz. Servomecanismele sunt amplasate 
împreună cu radioreceptorul în aceeaşi carcasă. • 
. Raza de acţiune recomandată este de cea 500 m. In 

cazul· auto modelelor şi navomodelelor cu acJionare 
mecanică este recomandabil ca distanţa maxima dintre 
emiţătorul . şi receptorul staţiei să nu depăşească 300 m, 
în linie dreaptă, dată fiind · Înă~imea efeţtivă mică a 
antenei de recepţie. 

Date tehnice 
EMIŢĂTOR 
1. Tensiunea de alimentare 

.2. Consum 
3. Putere (în antenă) 
4. Modulaţie 
5. Distanţa minimă Între 
două canale vecine 

6. Greutate (cu baterii şi 
antenă) 
7. Lungimea antenei 
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9,6 Vc.c. (două baterii 
3R12 Înseriate) 
max.60mA 
ccaO,3·W 
AM 100% 

10 kHz (recomandabil 
25 kHz) 

750g 
· 1,2 m 

RECEPTOR 
1. Tensiunea de alimentare 
2. Consum (împreună cu 
decodificatorul) 
3. Sensibilitate 
4. Selectivitate 
5. Banda de trecere 
6. Lungimea optimă a 
antenei 
7. Greutate (împreună cu 
decodificatorul,cele două 
servomecanisme . 
şi carcasa) 
SERVOMECANISME 
1. Tensiunea de alimentare 

2. Consum în repaus 
3. Consum în sarcină 
maximă 
4. Rezoluţie 
5. Cuplul normal 
6. Viteza de deplasare 
7. Lungimea impulsurilor 

4,8 Vc.c. 

max.8 mA 
3,5 flV 
cca 60 dB 
10 kHz 

0,8-1 m 

120 g 

4,8 Vc.c. (comună cu 
a receptorului) 
4mA 

300 mA 
4 flS 
3 daN. cm 
2.x 0,35 s pt. 2 x 450 

(pozitive) de comandă 1,7 ms ± O,6 ms 
Staţia funcţionează normal într-un interval de tempe­

ratură a mediului ambiant cuprins între O şi +450 C. 
Schemele de principiu şi datele tehnice principale ale 

staţiei servesc în special· pentru eventuale depanări şi 
reparaţii. 
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În rubrica de fată vă 
semnalăm câteva din­
tre montajele electro­
nice prezentate În 
ultimele numere ale 

" f 
~-' 

~e:bT~~e CO~:X ~~~~ -:~ ;~-:~'~i=':'~''" funcţionale (sursa de alimenta-
. t t • . re, amplificatorul şi etajul de 
~r~~~riiPen r~ma~~~i~ ':= c= ;~~~":r:;1"' , protecţie a boxelor), cu o suc-
Facem din nou pre- cintă descriere a fiecăruia, pre-
cizarea că oricare alte L-_______ --' cum şi desenul cablajului impri-
informaţii În legătură cu aceste montaje mat al amplificatoruluL Se precizează 
pot fi obţinute din revistele menţionate că această aplicaţie este realizată sub 
sa]) de la redacţia revistei "Conex Club': formă de kit de către firma Velleman 

In numărul 2/2005, sub semnătura (cod K4020). 
Silviu Guţu este prezentat un În acelaşi număr 2/2005 mai remar­
"AMPLIFICATOR FINAL AUDIO căm construcţia "Senzor de proximi-
300W CU MOSFET". În articol sunt tate/Automat pentru uscat mâinile", 
publicate schemele celor trei blocuri autor Cornel Ştefănescu. 

Din n~mărul 1/2005 vă ,semnalăm articol?l. 
"SURSA DE CUReNT PROGRAMABILA,. 
O ••. SA", autor Dan Vasi/eseu, o aplicaţie a 
circuitelor integrate specializate MAX724 şi 
MAX726 (Maxim-Dallas). Sursa propusă 

poate fi controlată de la PC prin intermediul 
unei interfeţe, pe portul COM. 

În fine, din numărul 
12/2004 recomandăm, 

În special 
construc-

torilor 
începă­

tori, articolul 

Szatmary, precum 
construcţia 

"RADIATOARE TER- "VOLTMETRU 

şi Pintilie, de fapt un foarte 
sugestiv indicator 
cu LED-uri pentru 

i treptele de tensiune de 
10V; 10,5V; 11V; 12V; 

13V' 14V' , , 

MICE/DIMENSIONARE PENTRU BATERII 

14,5V şi 
15V. Mon­

tajul a fost rea­
lizat sub formă 

de kit. FIZICĂ", autor Imre AUTO", autor George 




