






















































































































































































TEHNIUM MODELISM

Se injecteaza semnal de radiofrecventa de la un generator de semnale stan-

.| dard GSS, incepand cu 26 MHz si continuand din 10 1n 10 kHz pana la 28 MHz.
*96y BL‘?‘??‘ L5y A : p

jﬁcfﬂf_ij'a

Indicatorul de cadmp se alimenteaza de la o baterie de lanterna de 4,5 V.
1" 4 Consumul fiind extrem de mic, nu este necesar nici un intrerupator.
S Dispunand de asemenea aparate de masura si control, se poate trece la
reglajul propriu-zis al emitatorului construit.
. A Se regleaza partea de radiofrecventa a emitatorului.

; il Pentru aceasta se intrerupe legatura intre punctele S si P ale deco-

dificatorului (fig. 3).
: 2 Se alimenteaza cu 9,6 Vc.c. montajul, dupa o atenta verificare a exe-
cutarii conexiunilor, inseriindu-se pe linia de + ampermetrul, pe scala de 100

mA. Acesta trebuie sa indice 20-25 mA.
- 3! Se apropie antena indicatorului de cAmp din colectorul tranzistorului
| oscilator T1 (fig. 1). Acul microampermetrului trebuie sa devieze spre maxim.
- | Daca acest lucru nu se intdmpla, rezulta ca bobina nu are 1 uH sau conden-

f3f§§s ;
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satorul paralel cu aceasta este diferit de 50 pF. In acest caz se inlocuieste provi-
Zoriu condensatorul C5 cu un semireglabil ceramic de 10-60 pF. Se roteste
rotorul semireglabilului pana la obtinerea unei deviatii maxime a acului indica-
torului de cAmp. Se roteste putin inapoi semireglabilul si apoi cu ajutorul unui
capacimetru se masoara capacitatea (in pF) a acestuia. Se va inlocui apoi
semireglabilul cu un condensator ceramic disc sau multistrat a carui capacitate
.| este echivalenta cu a acestuia. Conexiunile vor fi cat mai scurte.

In acest caz, imediat dupa cuplarea montajului la sursa de alimentare, indi-
catorul masuratorului de camp, a carui antena este amplasata in vecinatatea
bobinei din colectorul T1, trebuie sa devieze spre maximum.

4. Se cupleaza antena la bobina nr.2 (fig. 1).

B Se regleaza miezul bobinei L2. In acest caz indicatorul de camp va
| indica un maximum (ajunge la capat de scald). Se indeparteaza indicatorul de

4 camp si se regleaza in continuare miezul bobinei L2 pana se obtine un maxi-

#l mum de radiofrecventa. Curentul prin miliampermetru va creste depasind

40 mA.

1—Rosy

4. Eameﬁ :

6. Se regleaza in continuare miezurile bobinelor L3 si
L4 pana se obtine o deviatie maxima a acului indicatorului

8 ”*‘ ry Eaiben
o .,_,___ga #E’n ﬁﬂ'gru
o gaibe Parmwim
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L l de camp, iar miliampermetrul trebuie sa indice cca 100-
1 120 mA. Acul indicatorului de camp trebuie sa ajunga la
__ 1 cap de scala cand emitatorul cu antena cuplata este la o
| | distanta de cca 2 m. Daca acest lucru nu se obtine, se
51 | Inseriaza intre conexiunea comuna (a bobinei L4 si a con-
=1 | densatorului C16) si partea inferioara a antenei emitatoru-
2§ 1 lui, o bobina L5 cu urmatoarele caracteristici:
1 - diametrul carcasei D =8 mm;:
numar de spire n = 10 spire CUEm & 0,8 mm;
lungimea bobinei L = 8,5 mm;
- diametrul miezului Dm =6 — 7 mm.
r 7. Se regleaza miezul bobinei L5 pana la obtinerea
| deviatiei maxime a indicatorului de cdmp. Ampermetrul
| trebuie sa indice un curent de 100-120 mA, iar temperatu-
®8 | ra carcasei tranzistorului final, dupa cca 30 de minute de
~ #7g | functionare in aceste conditii, nu trebuie sa depaseasca
.44 |60-70° C pentru o temperaturd a mediului ambiant de
*{1 1o0-C.

- 8. Se masoara cu ajutorul frecvenimetrului digital
frecventa in colectoarele tranzistoarelor T1, T2 si respec-
tiv T3. Ansa frecventmetrului se leaga la colectoarele

| respective prin intermediul unui condensator ceramic de
410-12 pE

Masa antenei se cupleaza la borna minus (masa
| emitatorului). Frecvenia de oscilatie trebuie sa fie aceeasi
| pentru toate cele trei colectoare si egala cu frecventa de
| oscilatie a cuartului. O frecventa diferita (cat de putin) si
instabila indicata de frecventmetru arata ca etajul (etajele)
lucreaza si pe alte frecvente nedorite.

Un caz aparte 1l constituie etajul final T3. Daca acesta
nu functioneaza corect (autooscileaza), se va mari induc-
ltanta socului de radiofrecventa (de 22 pH) si se
| racordeaza filirele Collins.

: Partea de radiofrecventa a emitatorului trebuie sa

L i functioneze foarte stabil, fara nici un fel de oscilatie.
| 9. Se cupleaza borna 3 (fig. 1) la microampermetrul
emitatorului. Borna minus a microampermetrului se leaga
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TEHNIUM MODELISM

la masa emitatorului. Acul microampermetrului trebuie sa
ajunga in dreptul cifrei 1. Daca depaseste aceasta cifra,
se inseriaza cu o rezistenta chimica adecvata (sau cu un
potentiometru semireglabil de cca 50 kQ care se regleaza
corespunzator). Daca este sub cifra 1, atunci se mareste
putin valoarea condensatorului ceramic C10 (de 6,2 pF).

Cu aceasta, reglajul partii de inalta frecventa a emita-
torului este terminat si se trece la reglajul codificatorului.

In prealabil fac mentiunea ca atat emitatorul cat si
receptorul pot fi modificate astfel incat sa li se poata
schimba cuarurile. In acest sens li se va monta cate un
soclu, format din doua tubulete cum sunt cele de la
radiotelefoane, tubulete cositorite la partea inferioara pe
placa de montaj (sticlotextolit), dupa ce in prealabil a fost
scos cuartul sudat de fabrica.

Cele doua orificii ramase libere se maresc la diametrul
de 1,8 mm si se introduc cele doua tubulete. Se introduc

p|C|oru$eIe cuartului in cele doua tubulete si apoi, cu grija,

partea inferioara a acestora se cositoreste la circuitul
imprimat. Atentie sa nu curga cositor topit in interiorul
tubuletelor, deoarece in acest caz scoaterea cuartului nu
mai este posibila. Cuariul in aceasta operatie serveste
numai la alinierea si stabilirea exacta a pozitiei
tubuletelor. Din aceasta cauza este de preferat utilizarea
unui cuart defect sau de alta frecventa, cuart ce nu pre-
zinta interes pentru radiotelecomanda.

Se poate utiliza si un cuart bun, dar in acest caz cosi-
torirea soclului se va face rapid si cu multa atentie ca sa
nu se defecteze cuarful din cauza temperaturii ridicate a
picioruselor lui.

Dupa cositorire, peste fiecare din cele doua tubulete
se trage cate o camasd din plastic, de preferintd ter-
morezistentd; aceste doua tubulete din plastic provin de la
camasa unei sarme monofilare izolate.

Se rigidizeaza apoi prin aplicarea catorva picaturi de
TEROKAL sau rasina A+B, intre placa si soclu.

In cutiuta placii de radiofrecventa (in dreptul cuartului)
se va practica o mica fereastra prin care sa poata fi intro-
dus cuariul.

Asemanator (si cu multa atentie) se va proceda si in
cazul receptorului. In final vom avea o statie Kraft cu 5
canale cu cuarturi interschimbabile, ce poate fi utilizata la
orice categorie de nave, aero sau automodele si in orice
concurs. Consider ca acest lucru este de dorit de orice
sportiv fruntas, date fiind calitatile indeobste cunoscute
ale statiilor Kraft.

Reglajul codificatorului

1. Se scoate cuartul din soclul sau.

2. Se reface legatura intre S si P (fig. 3).

3. Se alimenteaza montajul cu o tensiune de 9,6
Veie, y

4. Se conecteaza osciloscopul intre borna 2 (fig. 3)
si masa codificatorului.

5. Se ajusteaza potenfiometrele de 5 kQ si semi-
reglabilele de 2,5 kQ astfel incat sa se obtina pentru
fiecare impuls o plaja de reglaj intre 1,2 si 2,2 ms cu
mijlocul de 1,7 ms.

Cu aceasta reglajul codificatorului este terminat.
Conexiunile tranzistoarelor 2N 3392, FPMS 6560, FPN
4122 si MPS 6562 sunt date in figura 8.

Ramane sa verificam daca si mansele emitatorului
lucreaza corect, astfel incat sa nu fim pusi in situatia de a
actiona de exemplu mansa cérmei spre sténga, iar mo-
delul sa mearga spre dreapta.

Din aceastd cauza consider ca este bine sa indic
conexiunile standard, date de firma:

|. Maneta din dreapta (emitatorul vazut din fata)

A. Canal 1

a. sus-impuls lung

b. mijloc — impuls mediu
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jos — impuls scurt
Canal 2
dreapta —

impuls lung
mijloc — impuls mediu
stanga — impuls scurt

Maneta din stanga

Canal 3

sus — impuls lung

mijloc — impuls mediu

jos — impuls scurt

Canal 4

dreapta —

mijloc —
stanga —

Canal 5

Exista in acest caz doud situatii:

a. Emitatorul este prevazut cu un intrerupator cu
doua pozitii amplasat in partea superioara stanga a car-
casei emitatorului. In acest caz, daca maneta este po-
zitionata spre spatele cutiei, impulsul canalului 5 trebuie
sa fie lung si invers.

b. Emitatorul este prevazut cu un buton rotativ
(potentiometru). In acest caz, rotind butonul spre dreapta
(sensul acelor de ceasornic), impulsul trebuie sa creasca.
Astfel: butonul in pozitie extrema stanga = semnal scurt;
butonul in pozitie extrema dreapta = semnal lung.

impuls lung
impuls mediu
impuls scurt

e igoip 10 = 0l0 b me

37

1. Semnal scurt 1,2 ms

2. Semnal mediu 1,7 ms

3. Semnal lung 2,2 ms.

In figura 9 sunt prezentate pozitile manetelor emita-
torului.

Daca atunci cand tinem in mana cutia emitatorului in
functiune, cu antena depliatd complet, acul indicatorului
acestuia este deasupra cifrei 1, iar cand luam mana aces-
ta se situeaza intre 0,5 si 1, vom intercala intre intrarea
antenei si masa (masa placutelor codificatorului montajului
de RF si potentiometrelor se leaga la minusul bateriei de
acumulatori — sursei de alimentare — si la carcasa — cutia
emitatorului) un condensator ceramic disc de 6,2-10 pk

Se retuseaza putin, daca este cazul, semireglabilul din
borna de plus a microampermetrului pana cand acul indi-
cator al acestuia se situeaza in dreptul cifrei 1, acumula-
torii sursei de alimentare fiind Tncarcati complet.
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In timpul concursurilor sau antre-
namentelor se intampla frecvent ca
navomodelele liber lansate (clasele
E, H sau X) sa paraseasca poligonul
sau sa nu fie "prinse" la timp de
cdtre recuperatori. Atunci cand lacul
pe care se instaleaza poligonul are
o suprafatd mare sau foarte mare,
recuperarea modelelor scapate
devine problematica. Aceste navo-
modele, actionate electric, au de
multe ori viteza de deplasare com-
parabila, iar uneori supericara
vitezei barcii recuperatoare. Pentru
a se evita deplasarea inutila a navo-
modelului este necesara utilizarea
unui releu de timp.

Cunoscandu-se viteza de

Fiasare a modelului si lungimea

oligonului, se poate determina cu
precme timpul de functionare al
motorului (motoarelor) de propulsie
cu ajutorul relatiei:

t=151lv

RELEU
DE TIMP

pentru

NAVOMODELE
LIBER
LANSATE

Pagini realizate
de dr. ing. Sorin PISCATI

Capacul cutiei este strabatut de axul
_ potenPometru]u: P, iar unul din peretii
laterali de conductoarele (firele) de
legatura. Tot pe capac se lipeste si
scala, gradata in secunde. Aceasta
scala se confectioneaza din hartie
alba, velina, pe care se deseneaza
cu tus diviziunile respective, Scala se
impregneaza pe ambele fete cu lac
incolor (nitrolac) si se Ilpegte imediat
de carcasa din plastic, inainte ca
lacul de pe suprafata sa infericara sa
se usuce. Pe buton se practica o
mica gaura de 1,5 mm in diametru si
adancimea de 0,2 +~ 0,5 mm. In acest
orificiu se introduce o picatura de
vopsea rosie sau de altd culoare.
Rotind butonul, acest semn se va
pozitiona n dreptul gradatiei dorite
de pe scala, indicand astfel durata de
timp prescrisa.

Daca releul de timp este destinat
sa deserveasca un singur model liber
lansat (cazul cel mai frecvent),

in care: t = timpul de functionare
al motorului (motoarelor) de propulsie, timp masurat in
secunde. Este de ordinul a2 10+100 s;

| = lungimea poligonului, masurata in metri;

v = viteza de deplasare a modelului, in m/s-

Un astfel de dispozitiv care comanda oprirea navo-

modelului dupa scurgerea timpului t este prezentat in

figura aldturata. El a fost verificat in exploatare timp de ...

mai multi ani si pe mai multe modele, rezultand ca este

sigur, fiabil si robust; nu s-a mreg{strat n|01 un caz de

functionare defectuoasa.
ste vorba de un releu programabll de timp reahzat in

jurul unui circuit integrat BE 585, Acest circuit m’tegratif;:f

fabricat in serie foarte mare, cunoaste o larga

raspandire, fiind totodata unul dsntre cele mai ieftine

componente de acest gen.

Circuitul integrat BE 555, componentele
releul RL constituie un monostabil. Butonul BP
simplu buton de contact. Apasand acest buton, pinul 2
(PJ) al integratului BE 555 este pus la masa. Eliberand
butonul BP, la iesirea 3 a circuitului integrat apare un
impuls pozitiv de durata t. Acesta actioneaza releul RL,
care-si inchide contactul normal deschis Cd. Prin
inchiderea contactului Cd, electromotorul (electromo-
toarele) de propulsie sunt puse sub tensiune. Dupa tre-
cerea timpului t, iesirea 3 a integratului cade in zero si
contactul Cd se deschide, oprind astfel electromotorul de
propulsie.

urata t este determinata de valoarea condensatoru-
lui C (condensator cu tantal)
si de potentiometrul P.

aSl\fe Si -
‘este un

potentiometrul P poate fi inlocuit cu
un semireglabil. Acesta din urma se regleaza astfel incat
sa se obtina timpul t dorit.

De ment:onat cé timpul t incepe sa se scurga numai
dupa ce butonul BP, in prealabil apasat, a fost eliberat.
Cu alte cuvinte, durata t (si in consecinta, functionarea
motoarelor de propulsie) nu este inﬂuentaté de timpul cat
butonul BP este apasat.

Rezistoarele din montaj sunt chimice sau cu pelicula

metalica, de 0,2 + 0,5 W. Releul RL va fi de tip RM1 -
78200 AB sau similar.-Contactele lui trebuie sa suporte
(1,5 = 3)I, unde | este curentul maxim absorbit de motorul
matoarele) de propulsie. Rezistenta ohmica a bobinei

releului RL va fi de 50 - 100 €.
Daca se utilizeaza potentiometrul P, se recomanda ca

- etalonarea scalei acestuia (direct in secunde) sa se faca

cu ajutorul unui cronometru de precizie.

“Pentru afi protEJat cat mai bine de umezeald, se reco-
manda ca montajul sa fie amplasat cat mai sus in coca
navomodelului. Butonul BP trebuie montat pe punte sau
suprastructura, astfel incat sa fie actionat cu usurinta din
afara. Este posibila inlocuirea lui cu un intrerupator bas-
culant miniatura. Actionénd parghia acestuia, astfel incat
sa se intrerupa legatura intre pinul 2 (BE 555) si masa,
releul RL anclanseaza iar motorul de propulsie este J)
in functiune. Dupa trecerea timpului t, contactele C
deschid si motorul se opreste. Pentru o noua manevra,
se basculeaza din nou butonul intrerupatorului, astfel
incat pinul 2 (BE 555) sa fie pus la masa, dupa care ciclul

se repeta.

Daca se doreste ca va-
loarea timpului t sa fie
diminuata (de exemplu,
intre 4 si 50 secunde),
se micsoreaza valoarea
condensatorului elec-
trolitic C. Acesta poate
fide 47 uF /16 V (t =
3 50 s).
Potentiometrul P va
fi liniar, prevazut cu
un mic buton si

o
s%
=

Acest releu de timp
poate fi utilizat si la unele
planoare, motoplanoare
sau alte tipuri de aero-
modele. In acest caz con-
structia sa va fi cat mai

miniaturizata
potentiometrul P va fi
inlocuit cu un semi-
reglabil si montajul, pen-
tru a fi cat mai usor, nu
va fi prevazut cu car-
casa. Pe de alta parte,

scala gradata in
secunde. Intreg
montajul se
incaseteaza in-
tr-o cutie din
plastic (ABS).

£

i

Spre

64

slectric e eropute.

releul RL va fi inlocuit,

din acelasi motiv, cu un
altul miniaturizat, dar
ale carui contacte Cd
sa respecte condifia
de mai sus.
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STATIA
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Acest tip de statie este inca in dotarea unor cluburi,
asociatii sportive si case ale copiilor din tara noastra.
Datorita performantelor sale, mai mulii sportivi, dintre
care unii campioni nationali, utilizeaza aceasta statie pen-
tru comanda unor veliere (clasa F5), automodele si navo-
modele care necesita numai doua comenzi digital-pro-
porfionale.

Statia de telecomanda Kraft-KP 2 lucreaza in banda
de 27 sau 72 MHz. Servomecanismele sunt amplasate
impreuna cu radioreceptorul in aceeasi carcasa. i

Raza de actiune recomandata este de cca 500 m. In
cazul automodelelor si navomodelelor cu actionare
mecanica este recomandabil ca distanta maxima dintre
emitatorul si receptorul stafiei sa nu depaseasca 300 m,
in linie dreaptd, datd fiind- indltimea efectivd micd a
antenei de receptie.

Date tehnice

EMITATOR

1. Tensiunea de alimentare ~ 9,6 Vc.c. (doua baterii
3R12 inseriate)

2. Consum max. 60 mA
3. Putere (in antena) cca 0,3 W
4. Modulatie AM 100%

5. Distanta minima intre

doua canale vecine 10 kHz (recomandabil

25 kHz)
6. Greutate (cu baterii si
antena) 750 g
7. Lungimea antenei 1,2m

RECEPTOR

1. Tensiunea de alimentare
2. Consum (impreuna cu
decodificatorul)

3. Sensibilitate

4. Selectivitate

5. Banda de trecere

6. Lungimea optima a
antenei

7. Greutate (impreuna cu
decodificatorul,cele doua
servomecanisme

si carcasa)
SERVOMECANISME

1. Tensiunea de alimentare

2. Consum in repaus

3. Consum in sarcina
maxima

4. Rezolutie

5. Cuplul normal

6. Viteza de deplasare
7. Lungimea impulsurilor
(pozitive) de comanda

120 g

4,8 Vc.c. (comuna cu
a receptorului)
4 mA

300 mA

4 s

3 daN .cm
2x0,35spt. 2 x 45°

1,7 ms + 0,6 ms

Statia functioneaza normal intr-un interval de tempe-
raturd a mediului ambiant cuprins intre 0 si +45° C.

Schemele de principiu si datele tehnice principale ale
statiei servesc in special pentru eventuale depanari si
reparatii.
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In rubrica de fata va
semnalam cdteva din-
fre montajele electro-
nice prezentate in
ultimele numere ale
revistei Conex Club,
subiecte de mare
Interes pentru con-
structorii amatori.
Facem din nou pre-

functionale (sursa de alimenta-
re, amplificatorul si etajul de
protectie a boxelor), cu o suc-
cinta descriere a fiecaruia, pre-

cizarea ca oricare alte
informatii in legatura cu aceste montaje
pot fi obtinute din revistele mentionate
sau de la redactia revistei ,Conex Club*

In numarul 2/2005, sub semnatura
Silviu Gutu este prezentat un
~AMPLIFICATOR FINAL AUDIO
300W CU MOSFET". In articol sunt
publicate schemele celor trei blocuri

cum si desenul cablajului impri-
mat al amplificatorului. Se precizeaza
ca aceasta aplicatie este realizata sub
forma de kit de catre firma Velleman
(cod K4020).

In acelasi numar 2/2005 mai remar-
cam constructia ,Senzor de proximi-
tate/Automat pentru uscat méinile”,
autor Cornel Stefanescu.

6 (Maxim-Dallas).

in _:_e'rfete pe portul COM.

;’integrate spéclal__-IZate MAX724 si
Sursa propusa
controlata de la PC prin 1ntermed1ui_

b

in fine, din numarul Szatmary,
12/2004 recomandam,
in special

construc-

torilor
incepa-
tori, articolul ¢ '
,,RADIATOARE TER-
MICE/DIMENSIONARE PENTRU
FIZICA“, autor Imre AUTO%,

constructia

»VOLTMETRU

autor George

precum si Pintilie, de fapt un foarte
sugestiv indicator
' cu LED-uri pentru

.« treptele de tensiune de
L1110V 105V; 11V 12
13V; 14V;

14,5V si
: 15V. Mon-
tajul a fost rea-
lizat sub forma

de Kit.

BATERII
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