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(care furnizeaza o tensiune alternativa
de 17V fiecare), puntile redresoare
PR3 si PR4 (de tip BY164) si
-condensatoarele electrolitice de filtraj
C6 si C7 (2200uF/25V fiecare)
serveste la alimentarea stabilizatorului
de £15V;

- tensiunile continue nestabilizate de
+200V si +170V sunt obtinute prin
redresarea tensiunii alternative
furnizate de infasurarea 11-13 a
“transformatorului de retea (65V c.a.)
si filtrarea acesteia cu condensatoarele
C3, C4 si C5 (47uF/250V). Aceste
tensiuni alimenteaza amplificatoarele
finale Y si X si datoritd simetriei
acestora si a consumului lor constant
de curent nu este necesar sa fie
stabilizate, cu conditia ca tensiunea
retelei s& se mentina intre limite
normale (-10%...+5%);

-tensiunea alternativa de 6,3V/0,6A
necesara alimentarii filamentului
tubului catodic (pinii 1 si 11 ai CRT -
Cathode Ray Tube) este furnizatd de
infasurarea 14-15 a transformatorului
de retea Tr; :

- tensiunea alternativa de 15V
necesara alimentarii a doua lampi
inseriate de 2x6,3V pentru iluminarea
ecranului tubului catodic. Gradul de
iluminare se poate regla cu ajutorul
potentiometrului P (iluminare scalé) de
250Q. Tensiunea este furnizatd de
infasurarea 16-17 a transformatorului
de retea Tr.

STABILIZATORUL
TENSIUNE DUAL t15V

Stabilizatorul de 15V contine
doud ramuri simetrice, realizate, in
principal, cu céate patru tranzistoare.
Am ales aceastd varianta, cu
componente discrete, care este cea
mai accesibila, dar se pot folosi si
stabilizatoare de tensiune integrate (de
tip 7815 si 7915), care in prezent sunt
si ele extrem de usor de procurat si
avand un pret modic. Evident ca daca
se preferd aceasta varianta din urma,
gabaritul stabilizatorului dual va rezulta
mai compact, scdzénd foarte mult si
numarul componentelor pasive
externe folosite (diode, rezistoare).

Stabilizatorul dual de 15V
este de tip serie cu amplificator de
eroare. Tranzistoarele serie sunt
reprezentate de grupurile T3'-T5" pe
ramura pozitiva si T4'-T6’ pe ramura
negativa, in configuratie Darlington. Cu
ajutorul semireglabililor SR1 si SR2 (de
20kQ fiecare) se regleaza precis
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Perforatie pentru fubul catodic

LUMINOZITATE
FOCALIZARE

P2

P1

Cc7
Figura 32

valoarea celor doua tensiuni de iesire
(+15V).

Tntrucat atat elementele care
constituie blocul de ALIMENTARE TUB
CATODIC (prezentat in nr.irecut) cat
si cele din blocul de ALIMENTARE
RETEA sunt realizate constructiv pe
aceeasi placa de steclotextolit (avand

cablajul comun prezentat in figura 32),
pentru a le diferentia pe cele din urma
le-am notat cu simbolul * (prim).
Tranzistoarele T3', T4’ si T1
sunt prevazute cu radiator de racire.
Dupa cum se poate observa,
pe cablajul imprimat al modulului de
alimentare general se afla situate si
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1= Led, semnaleaza conectarea aparatulul la tensiunea de reteo; 2= Pozitie X, confoiec=o poaifia pe orizontala;

3= Baza de fimp;

4= Panta BT, selecteaza frontul pozitiv sau negotiv pe care foce decionsorso bazel de mp;

5= Selectecrza coeficientul de deviatie pe vericala; 6= Pozitia Y, confroleaza poziic pe waricaia. 7= Asligmatism (220K);

8= lluminare scala (2500);

9= Focallzare (3M3);
11= DC-GND-AC selecteaza modul de cuplare a semnalulul la intrarea Y;

10= Luminozitate (2K);

13= Mufa pentu aplicarea sermnalulul io omplificatorul pe orizontala;
14= Sincronizare INT/EXT, legarea sursel semnalulul de comanda de sincronizare (infam sou exdemi
15= Reglare nivel de comanda peniru sincronizare.

/
ECRAN TUB CATODI

PANOUL FRONTAL

SCALA GRADATA
FILTIRU
FILTRU

(U] i

doua dinfre potentiometrele de reglaj,
al caror buton de comanda se afla pe
panoul frontal al osciloscopului. Este
vorba despre potentiometrul de
luminozitate (2kQ) si cel de focalizare
(3,3MQ). De la butonul de pe panoul
frontal la cursorul potentiometrelor,
miscarea de rotatie se transmite prin
intermediul a doua tije (lungi de circa
230mm) situate aproape de fundul
cutiei osciloscopului (sub tubul

Figura 34

- catodic), pe cablajul modulului comun

de alimentare.

Pe panoul din spate al cutiei
osciloscopului se afla situate ambele
transformatoare, atat cel de retea
(avand o forma toroidald) cat si cel de
inaltad tensiune (-2000V), destinat
polarizarii grilelor tubului catodic.

Placa continand acest modul
de alimentare general (cu ambele
alimentatoare cu tensiune) este fixata
de panoul din spate al aparatului,

¢ paralel cu acesta, prin intermediul a 4

distantiere de 60mm fiecare. Cablajul
prezinta o perforatie pentru a permite
trecerea prin el a gatului tubului
catodic, avand diametrul de 80mm.
Pe panoul din spate al
osciloscopului se afla mufz de
alimentare cu tensiune de retea (220V
c.a.) si soclul sigurantei de protectie
(3A) conectatd in serie cu primarul
transformatorului de retea.

!

12= Boma de nhore penifu semnal;

Figura 33

DESCRIEREA PANOULUI
FRONTAL

Aspectul panoului frontal al
osciloscopului este prezentat in figura
33. Pentru a semnala prezenta
tensiunii de retea, in momentul
conectarii acesteia prin intermediul
intrerupatorului P/O (pornit/oprit) a fost
prevazut un LED cu culoare rosie
(inseriat cu o rezistenta de limitare a
curentului) care se aprinde. Atat

/(r:PACUL SUPERIOR

f CAPACUL INFERIOR

[ 2L

Figura 35
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B2

intrerupatorul cat si LED-ul sunt situate
pe panoul frontal al aparatului, Tn
pozitia dreapta sus.

Ceilalti doi potentiometri care
nu se afla pe modulul de alimentare,
este vorba despre cel de Astigmatism
(220kQ) si cel de lluminare scala
(250Q) sunt plasati chiar pe spatele
panoului frontal.

direct (galvanic), in cazul G (masa)
cuplajul dintre mufa BNC si amplificator
se intrerupe, iar in cazul AC (curent
alternativ) cuplajul intre mufa BNC si
intrarea amplificatorului se face prin
intermediul unui condensator de
blocare a componentei continue.

Pe panoul frontal se afla
situate doud comutatoare rotative, cu

In afara butoanelor celor 4
potentiometri prezentati, pe panoul
frontal al aparatului se mai afla o mufa
de tip BNC, notaté cu Y, care reprezinta
borna de intrare pentru semnal. De
asemenea, se gasesc trei mufe (pentru
banand) notate cu CALL, G si EXT.X.
Mufa notatd CALL este neutilizata n
acest aparat, ea fiind prevazuta pentru
eventuale perfectionari viitoare ale
acestuia. Este posibila, si foarte simplu
de realizat practic, adaugarea unui mic
montaj suplimentar constand dintr-un
circuit astabil pe frecventa de 1kHz,
conectat la aceastd muf si care s
serveascd pentru opera’glunlle de
corectare a etalonarii pe verticalé si a
bazei de timp a osciloscopului.

Mufa G (GROUND) este
legata la masa aparatului, iar EXT.X
reprezinta mufa pentru aplicarea unor
semnale externe la amplificatorul pe
orizontala al osciloscopului, utilizata
atunci cand dorim sa folosim in locul
generatorului de baleiaj intern o sursa
externd de semnal (SINCRO-EXT).
Aparatul este utilizat astfel ca
osciloscop XY, in functie de valoarea
frecventei semnalului introdus la mufa
EXT-X obtlnandu—se binecunoscutele
figuri LiSS&JOLI Aceastd mufa este
legata in functionare de pozitionarea
corespunzatoare a comutatorului INT/
EXT, situat in partea dreapta-jos a
panoului frontal, care permite alegerea
sursei semnalului de comanda de
sincronizare (intern sau extern).

Comutatorul AC-G-DC selec-
teaza modul de cuplare a semnalului
la intrarea Y. In cazul DC (curent
continuu) cuplajul dintre mufa BNC (Y)
si intrarea amplificatorului Y se face

SUPORT
PQZV DE RIDICARE)

Figura 36

12 pozitii, VOLTI/DIV (selecteaza
coeficientul de deviatie pe verticald) si
TIMP/DIV (realizeaza variatia
coeficientului de deviatie al bazei de
timp n trepte).

Intre aceste douad
comutatoare se afla potentiometrul
NIVEL care regleaza nivelul de
comanda pentru sincronizare
(comanda pragul de declansare a
baleiajului bazei de timp la aparitia
semnalului de sincronizare).

in partea superioaré-dreapta
a panoului frontal se afld cele doua
potentiometre POZITIE X si POZITIE
Y, care controleaza pozntla pe verticala

perfectionari ulterioare. Se poate
completa osciloscopul cu facilitatea ca
atunci cand acest comutator este
trecut pe pozitia TV, baza de timp sa
fie declansata de semnalul TV linii
(pentru o anumita pozitie a
comutatorului rotativ TIMP/DIV) sau de
semnal TV cadre (pentru o alta pozitie
a comutatorului TIMP/DIV).

Comutatorul AUTO/N permite
trecerea bazei de timp pe modurile de
functionare automat sau normal.

In stanga panoului frontal se
gaseste ecranul tubului catodic,
impreuna cu scala gradata, filirele si
parasolarul aferente. Un detaliu de
fixare a acestor elemente pe panoul
frontal al osciloscopului este prezentat
in figura 34. Scala gradata se executa
Ccu mare precizie prin zgariere pe un
suport de plastic transparent, ea fiind
necesara doar cand caroiajul respectiv
nu este imprimat direct pe ecranul
fubului catodic (ceea ce nu se intampla
de obicsi la tuburile de clasa medie).

In partea inferioara a ecranului
tubuiul catodic s-au facut doud orificii
in care se infroduc cele doua becuri
de 6.3V fiecare (de tip baionetd), care
au rolul Buminarii scalei. Dupa cum se
vede in figura 31 aceste doua lampi-
(inseriaie) sunt k2 randul lor conectate
in senie cu potentiometrul P (de 250Q)
destinat reglani gradului de intensitate
luminoasa a becurilor.

AMPLIFICATORUL FINAL Y
MODUL ALIMENTARE

si respectiv pe orizontald a trasei. Intre
acestea se gasesc situate trei
comutatoare cu cate doua pozitii
fiecare. Primul comutator (+/-)
stabileste polaritatea, adica selecieaza
panta crescatoare (frontul pozitiv) sau
descrescatoare (frontul negativ al
semnalului de sincronizare) pe care se
face declansarea bazei de timp.
Comutatorul (TV/N) nu este
utilizat in osciloscopul nostru, acesta
fiind prevdzut pentru eventuale

s SR

~AMPLIFICATORUL X

MODUL BAZA DE TIMP
Fgura 37

Cap. VI CONSTRUCTIA MECANICA
Realizarea cutiei (carcasei)
aparatului

Realizarea mecanicd a
carcasei osciloscopului ridica un
numar mare de probleme. Pentru
simplificarea acestora se poate apela
la o cutie metalica deja existenta (de
tip metroset, sau recuperata de la un
alt aparat), cu dimensiunile
corespunzatoare si care sa fie
modificata conform scopului urmarit.

18
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GENERATOR DE RAMPA LINIARA

ing. Florin V. Dumitriu

2

Adesea electronistii au nevoie
pentru osciloscoape sau echipamente
similare, in circuite de intarziere sau
numarare, de o baza de timp.

Un astfel de circuit este
descris mai jos, 1n plus fiind date si alte
varianie simple realizabile cu
componenie discrete. Toate circuitele
au fost verificate experimental, fard 'a
rezliza cablaje, pe capse.

B

Sesizor
LRy de nivel
E T l

Figura 1

Descrierea circuitului’

Circuitul de baza din figura 1
este 0 schema standard. Capacitatea
C este incarcatd de la o sursd de
curent constant pana ce tensiunea pe
ea atinge un nivel predeterminat. Un
comutator Tn paralel cu capacitatea
este inchis si capacitatea se descarca

pana ce tensiunea cade sub un nivel
prestabilit la care este deschis
comutatorul. Pe aceasta cale este
generat un dinte de fierastrau ale carui
viteze de crestere si cadere sunt
determinate pentru orice valoare a
capacitatii de curentul i circuland de la
sursa si de impedanta R a
comutatorului.

Aplicarea la osciloscop

In aplicatia aratata in figura 2,
circuitul din figura 1 este modificat prin
adaugarea unui etaj care permite
semnalului de la sesizorul de nivel, in
practica un trigger Schmitt, s& fie
modificat de un semnal extern. Aceasta
modificare permite circuitului sa

1

lucreze Tn modurile astabil, sincronizat
sau declansat, depinzand de stabilirea
controlului.

Un avantaj al acestei
configuratii pentru utilizarea la
osciloscop este ca nu exista pulsuri de
sincronizare generate in timp ce este
incarcata capacitatea si astfel nu se
pune problema suprimarii lor.

Circuitul practic

Circuitul complet al
generatorului, format din cinci etaje,
este aratat in figura 3. Modul de lucru
este determinat de alegerea prin TS a
etajului bascularefsincronizare.

Semnalul rampa poate fi taiat
de dioda D1 catre potentialul emitorului
lui T5. Acest potential este stabilit de
rezistenta din lant R10, R11 si R12 si
poate fi variat deci din R11.

i Semnalul  sincronizare/

2 bgscuiare este introdus prin CcsiR13

bascfsiner ———33‘;%‘.’%3; si astfel apare o excursie de semnal

I mic in jurul nivelului d.c, stabilitde R11

Cemularor S la en:titorul lui T5. Metoda de lucru este
urmatoarea:

& S l Figura 2 Astabil : Potentialul la emitorul

I lui TS este ales mai negativ decéat cel

= S = mai negativ punct atins de rampa. D1
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: 10K
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: - = = = = Figura3
SURSA DE CURENT CONSIANT, : o BASCULARE/SINCRO SCHMITT
=3 O schema “explodati” a posibil mod de realizare al functionale distincte (baza de timp,

carcasei osciloscopului nostru este
prezentata in figura 35. Se poate
observa atat sasiul aparatului, cat si
cele doud capace (in forma de U) de
sus si de jos.

Tn figura 36 este prezentatun
detaliu al carcasei aparatului din pariea
sa inferioard, din care se observa un

dispozitivului de ridicare (al suportului)
al osciloscopului la o pozitie mai
comodé pentru privirea acestuia.

In figura 37 este prezentat
modul de dispunere al modulelor
functionale in incinta carcasei
osciloscopului catodic. Osciloscopul
este realizat din cinci module

preamplificatorul Y, amplificatorul final
Y, amplificatorul X si alimentatorul) si
din doua incinte inchise reprezentand -
comutatorul de gama al bazei de timp
(actionat de comutatorul TIMP/DIV) si
atenuatorul de intrare Y (actionat de
comutatorul VOLTI/DIV).
- Sfarsitul serialului -
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SURSA DE CURENT

Flgura4

IZOLATOR

i BASCULARE/
SINCRO

LINIARIZARE

pot fi tratate ca fiind echivalente unui
curent de scurgere. Acest etaj
realizeaza mijlocul de anulare al
acestui curent echivalent neliniaritatilor.
El reduce semnificativ si dependenta
de temperatura a circuitului. Modul de
lucru al circuitului de liniarizare poate
fi inteles urmarind figura 4.

Rezistenta R7 din circuitul de
baz3 este inlocuita de R23 si R24 astfel
ca o mica valoare a semnalului rampa
poate fi luata de pe R24.

Acest semnal este atenuat de
R26 si R25, care determina impreuna
conditiile de polarizare d.c. pentru T8.

Acest ftranzistor (T8)
inverseaza si amplificd semnalul
(aproximativ in raportul R22/R27) si

este astfel intotdeauna invers polarizat bascula triggerul Schmitt si mentine introduce o mica tensiune de corectie

si etajul de basculare/sincronizare nu
are nici un efect asupra lucrului
circuitului.

Modul sincronizat
Potentialul de la emitorul lui T5 este
stabilit chiar sub cel mai jos punct de
basculare al triggerului Schmitt, astfel
ca n absenta unui semnal de
sincronizare, modul de lucru este cel
descris anterior. Cand este prezent un
semnal de sincronizare, dioda D1
poate deveni pentru moment polarizata
direct, astfel ca potentialul bazei lui T6
este mentinut chiar deasupra punctului
de basculare inferior, pana ce semnalul
de sincronizare cade si astfel permite
circuitului sa lucreze normal. Semnalul
rampa este izolat de acest control prin
R8, astfel ca rampa continua sa cada
pana ce semnalul de sincronizare
permite sa lucreze triggerul Schmitt.
Rampa este astfel sincronizatad cu
semnalul extern.

Modul basculare : Potentialul
emitorului-lui T5 este ales din R11 sa

fie deasupra punctului inferior de
basculare al triggerului Schmitt. Dioda
D1 se polarizeaza direct inainte de-a

stationar acest trigger pana cand
semnalul de basculare realizeaza o

in baza lui T1. Rezistentele R2 si R1
sunt inlocuite de R21 care este mare

—O+10V

R5
2K2

13
BC171

= N\ F

al.

cadere de moment de potential la
emitorul lui T5, astfel ca acest nivel
cade sub punctul de basculare inferior
Schmitt si este initiat un ciclu de lucru
al circuitelor.

Liniaritate imbunatatita

Liniaritatea rampei poate fi
imbunatatitd mult, pentru aplicatii
critice, prin introducerea unui etaj de
liniarizare.

Lucrul acestui etaj depinde de
faptul ca sursele majore de neliniaritate

A e,

Figura 6

B
R8
500 | [ I I
8,5V
OB

R7
a g8
Figura5 b).

in comparatie cu R1 si R2, astfel ca
sursa principald de curent prin R22
este acum cea care transporta curentul
prin T8.

in figura 5a este prezentata
schema unui generator de tensiune
liniar variabild cu 3 tranzistoare
bipolare, iar in figura 6a, o schema
similara realizatd cu un TUJ si doua
tranzistoare bipolare. In figurile 5b si
6b sunt date formele de unda
corespunzatoare.

l 15us Igﬁ

b).
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AUTO

APRINDERE ELECTRONICA

ing. Serban Naicu

=

O altad schemé& de aprindere
electronica tranzistorizatd am oferit
cititorilor nostri in nr.4/1985 al revistei
TEHNIUM. Montajul continea tot doua
tranzistoare (BD140 si BUX80X/8), in
principal aldturi de putine alte
compenente electronice, oferind in
final o schema compacta si exirem de
fiabila de aprindere electronica pentru
autovehicule.

Montajul propus Tn acest
articol, avand schema electronica
prezentata in figura 1, reprezinta o
aprindere electronica ultra-rapida,
obtindndu-se cu ajutorul acesteia o
scanteie la bujii foarte buna, in special
la viteze mari de rulaj. Fenomenul este
determinat de faptul ca n bobina de
inductie (de aprindere) curentul va fi
restabilit imediat ce scanteia este
stinsa, chiar si daca ruptorul este inca
deschis. Acest lucru semnifica faptul
ca aprinderea functioneaza
intotdeauna cu un unghi optim al
camei,

Avantajele utilizarii aprinderii
electronice la autovehiculele care
dispun de motoare cu aprindere prin
scanteie sunt binecunoscute:

- in primul r&nd o pomire mai usoara,
‘in special in zilele friguroase;

- 0 uzura mult mai mica a contacisior
ruptorului (platinei), datorit3 curentuls
de valoare muit mai reduss care crocul2
prin acesiez;

- 0 viatd mai lunga a bujior s 2
motorului, prin asigurarea unei sc3nies
“curate”;

- 0 reducere a consumului de
carburant, atunci cédnd avansul
aprinderii este bine reglat.

Pornirea mai usoara (in

viteza de comutare asiguratd de
tranzistoare este mult superioara celei
a contactului de intrerupere mecanic,
determinénd astfel o viteza mai mare
de variatie a curentului (di/dt), siin final,
o tensiune mai mare in secundarul
bobinei de inductie.

Diodele D1 si D2 sunt diode
de comutatie rapida cu siliciu, de tip
1N4148, iar DZ1 si DZ2 sunt diode
Zener de 200V la 1,3W. Intrucat IPRS-
Baneasa nu fabrica diode Zener de
1,3W decéat pana la o tensiune
stabilizata de 100V (de tip ZP100),

Montajul descris se poate
utiliza |2 toate autovehiculele care au
o alimeniars cu 12V, avand borna
negativa coneciat3 la sasiu.

Tranzstorul de comanda T1
este de tip Darlington cu siliciu,
polaniate pnp, BDE76, fiind fabricat si
ge IPRS Baneasa. Acesta are
Ucse=45V, Ic=2A, h..=750 si P;,;=40W.
£ poai= § Infocuit cu BD678, BD680,
BDE82 Este in capsuld TO-126.

Tranzsiorul “intrerupator”, T2,
esie ot de f@p Darlington cu siliciu,
polanizie non, BUX37. Acesta trebuie
s2 suporie un curent de 15A, o
tensiune inversa CE de 400V. Este
echivalent cu BUZ30:BU932, BUT51P

Figura 1

daca se opteaza pentru acestea se vor
folosi patru diode Zener inseriate, in
loc de doud. Se mai pot folosi diode
Zener produse de IPRS de 5W, cu
tensiunea stabilizatd de 200V (tip
5DZ200), caz in care se utilizeaza,
evident, doua diode.

Cablajul imprimat al montajului
este prezentat in figura 2a (partea
cablaté) si 2b (partea plantata cu
componente).

Tranzistorul T2 se va monta
obligatoriu pe un radiator de racire,
conceput pentru capsula TO-3.

Cu exceptia rezistorului R3
care trebuie sa aiba o putere disipata
de minim 5W, toate celelalte rezistoare

special la frig) se datoreaza faptuluicd etc. Este incapsulat in capsula TO-3.  suntde 0,5W. =i
O O 0 Thw, 0]
J 4 SN |
( s 3
8 e "
R < L
(6] @) O
) Figura 2 b)
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AUTO

NOUTATI iIN DOMENIUL ELECTRONICII AUTO

ing. Aurelian Mateescu

In cele ce urmeaza vom
prezenta, conform datelor oferite de
revista International Electronic Design,
una dintre realizarile actuale ale
electronicii dedicate automobilului: un
modul compact care asigura la parametri
superiori urmarirea si realizarea tuturor
parametrilor de bord clasici: temperatura
motorului, tensiunea in circuitul electric
al masinii si nivelul de incarcare a
bateriei de acumulatoare, presiunea
uleiuiui Tn instalatia de ungere, nivelul
carburantului in rezervor.

Eforturile constante ale
designerilor industriali au fost orientate
si catre solutii in ceea ce priveste
aparatura de bord care afiseaza
elementele cele mai importante legate
de comportarea in functionare a acestui
agregat complex: automobilul. S-au
obtinut realizari, atat in sensul
simplificarii aparaturii de bord, cat si in
sensul afisarii unui numar marit de
parametri. La unele modele “de vis” mai
ales in ceea ce priveste pretul, s-au
mprumutat din tehnica aeronauticii
militare solutii ca:

- ecrane de afisare a datelor cu
comanda senzoriala (touch screen CRT);

== Dacad se doreste, cablajul

prezentat in figura 2 se poate realiza
atat pe cablaj imprimat (ca in cazul
prezentat), cat si prin vrapare (“wire-
wrapping”).

Recomandam ca dupa
plantarea si lipirea componentelor pe
cablaj, acesta sa fie protejat (fatd de
umiditatea ridicatd de sub capota
autoturismului, unde se plaseaza
montajul) pe ambele fete cu un spray
cu plastic, pentru a-l face impermeabil.

Montajul se va introduce intr-
o cutie de plastic si va fi conectat prin
intermediul unor conductoare cu
sectiunea de cel putin 1,5 mm?, ca in
figura 1. Conductorul de la ruptor se
va debransa si se va conecta la punctul
notat cu A. Se elimin& condensatorul
de la ruptor.

Se va regla distanta intre
contactele platinei la 0,35+0,4mm si
avansul la aprindere (cu ajutorul unei
IAmpi stroboscopice).

Bibliografie

1. Comment réaliser et réparer tout
les montages électroniques - Guinter
Haarmann, Editions WEKA 1987;

- sisteme complexe care raspund la
comenzi vocale si dispun de
sintetizatoare de vorbire;

- borduri echipate cu HEADS-UP
DISPLAY (HUD), care proiecteazd pe
parbriz o imagine ce contine datele

L
3
o

necesare intr-o forma cat mai adecvata.
Imaginea ce pare ca pluteste in fata
ochilor soferului, face parte integrant3
dinimaginea vizualizata de conducatorul
auto, fara s fie necesar ca acesta sa-si
modifice directia privirii.

O +5V

i

SW2 VDD

10uF

SW1

Dix
scp
LP

FLM

o ol & = Bl ik i
X [=) - o =3 ] o
i 2 28z 8 5 8 2 —H
&
B o= (5
30— s 2 —Hr
8 > §
) ~—
8 sF——H
[T
=2
&l o 3
SK ]|.
ot o <
= 8
8
B 3
ZL[ i
Al
i P
G §
o = o m§ II' @
E Z E E
I
S & x

1N5231

o

Figura 1

=

D1
1N4736

22

TEHNIUM e Nr. 4/1999




=

AUTO

D | L SR RN SRR

c 0 18
u i
-

()
g

m
-
L

Figura 2

Desigur, asemenea
echipamente de bord nu vor deveni
curand echipamente “standard”, realizari
mai “terestre” fiind mult mai repede
implementate. Prezentarea informatiilor
necesare intr-un mod compact explicit,
cu un grad spoerit de fiabilitate a fost
urmarita in realizarea modulului pe care
il prezentam. Acesta este compus din:

1. Un intrerupator PIXIE, format dintr-
un intrerupator cu revenire (tip sonerie)
care dispune, pe butonul de actionare,
de un mic display cu cristale lichide, de
marimea aproximativa a unui buton de
masina de scris sau calculator de birou.

Display-ul este de tipul cu
contrast ridicat si poate fi iluminat de
diode luminiscente. Este format dintr-o
matrice cu 36 coloane x 24 randuri,
insemnand 864 pixeli, ceea ce permite
afisarea a 3 linii cuprinzand pana la 6
caractere alfanumerice pe linie in 5x7
pixeli/caracter.

2. Un microcontroler
HD4074308ZTAT, produs de firma
Hitachi (Japonia), special proiectat
peniru o serie de aplicatii. Acest
microprocesor din familia HMCS400
coniine: un convertor analog-digital de
8 ti, si patru canale, un fimer adecvat
{8 & waich dog fimer); o unitate de
calcdl de 4 b (4 it CPU); o unitate de
memone RAM: o unitale de memorie
PROM. care esie programiaia o singura
dat, pe un programaion in acelasi mod
cu EPROM-ul &p 27256. Memoria
PROM are o capaciste de 8 locals, care
pot cuprinde cuvinte de 10 && n Gmp
de RAM-ul dispune de 160 loc=S pentru
cuvinte de 4 biti; 26 lini VO = Inalta
tensiune care pot comanda direct (B2
buffere) un display fluorescent |cu
vacuum); un generafor de semnaizars
acustica cu doua tonuri, pentru buzer
piezoelectric. Microcontroleru! este
prezentat Tn capsula DIP 42 din plasiic
sau ceramica.

Schema electrica a acestui
modul (figura 1) se remarca prin
simplitate (datorita complexitatii chipului
microcontrolerului).

Traductoarele sunt cuplate la
cele patru intrari analogice ale
microcontrolerului AN0O-3. Acesta
masoara tensiunea din sistemul electric
pana la valoarea de 18,5V (divizorul
rezistiv 27kQ/10k).

Celelalte trei intrari au surse de
curent constant (20mA) realizate cu
tranzistoarele 2N3906 si dioda Zener
1N4735. Intrarile accepta tensiuni in
domeniul 0,2+3,6V, respectiv rezistente
de 10-180Q. Sursele de curent constant
izoleaza conectorul A-D de variatiile
tensiunii din instalatia automobilului.

La pornirea masinii are loc si
actionarea sistemului care afiseaza
simbolul corespunzator pentru
cantitatea de carburant (figura 2).

Traductorul pentru nivelul
carburantului, ca si cel de pe blocul
motor, este de tip rezistiv, 10=-180Q
(deci, nu se cer traductoare speciale) si
ofera semnalul analogic care este
convertit de microcontroler si afisat de
PIXIE SWITCH. Daca se doreste
afisarea oricarui alt parametru, se apasa
intrerupatorul PIXIE, care comanda
comutarea, catre alt parametru pana la

obtinerea celui dorit.

Tn cazul in care apare o situatie
de alarma, prin iesirea din domeniul
admis a unuia din cei patru parametri
urmariti, in mod automat display-ul va
afisa parametrul in cauza iluminat
intermitent de LED-uri. Concomitent va
actiona si avertizarea sonora. La
comanda conducatorului se poate trece
la alt parametru.

Atunci cand apar, simultan,
doua conditii care comanda sistemul
pentru trecere in stare de alarma, se va
afisa cu prioritate conditia de maximum
de abatere in afara domeniului optim,
atunci cand conditia de prioritate nu este
fixatd prin programare in memoria
microcontrolerului. Cand conducatorul
auto va actiona PIXIE SWITCH-ul,
acesta va afisa urmatoarea stare de
alarma n conditiile de prioritate fixate.

Tn incheiere, trebuie sa
mentionam ¢& acest microcontroler, in
combinatie cu PIXIE SWITCH-ul, se
poate utiliza si la alte aplicatii: sisteme
pentru balante electronice, masurari de
temperaturi, presiuni etc., prin utilizarea
de traductoare specifice.

Bibliografie
International Electronic Design,
sepiembrie 1989.
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DI. CRACIUN ALEN, str.
Tineretului, Giurgiu Ne solicitati
publicarea unor scheme referitoare la
“sistemele de reducere a zgomotului
de fond, al unui preamplificator de
inregistrare-redare de inalta fidelitate,
al unui egalizor grafic etc.”. Ati realizat
deja multe din componentele unui lant
acustic complet, prezentate in revista
TEHNIUM si doriti finalizarea acestuia.

Ma surprinde faptul ca in
colectia revistei nu ati gasit schemele
unor asemenea montaje care sa va
satisfaca, intrucat de-a lungul timpului
au vazut lumina tiparului in TEHNIUM
zeci de astfel de scheme. Vom
continua sa publicam montaje din
domeniul audiofrecventei (de care
sunteti pasionat) tot mai moderne si va
multumim pentru urarile de “long life”
adresate revistei TEHNIUM.

DI. NICOLAE-VERGU ION,
str. Isaccei, Tulcea Doriti o “schema
de radioreceptor MA-MF sau numai
MA cu circuit integrat obisnuit, care se
gaseste in comert. Conditia esentiala
a acestui radioreceptor - precizati dvs
- este sa fie miniatural incat sa incapa
intr-o caseta compact audio tip Philips.

Va recomandam sa realizati

POSTA REDACTIEI

radioreceptorul MA-MF publicat in
revista TEHNIUM nr.11/1998.

Ne scrieti c& “apreciez foarte
mult munca dvs. pentru pasionatii de
electronica si va urez satisfactii in
nobila dvs. munca, sanatate sifericire”.
La fel si dumneavoastrd din partea
redactiei.

DI. DRAXEL AUGUSTIN,
Com Lapusnicel, jud. Caras Severin
Ne cereti sa publicdm scheme de
amplificatoare audio de putere mai
mare. Gasiti un numar mare de astfel
de scheme in colectia revistei
TEHNIUM din ultimii 2-3 ani. Nu va
ramane decat sa consultati colectia si
pentru viitor sa va abonati la revista la
Oficiul Postal din comuna dvs. Este
calea cea mai sigura ca, intr-un viitor
apropiat, astfel de scheme sa nu va
mai lipseasca.

DI. IUGA S$TEFAN, str.
Remus Opreanu, Constanta Ne
cereti sa publicdm schema electrica a
unui “redresor automat pentru
incarcarea acumulatoarelor auto cu
capacitatea de pana la 60Ah".

Ne precizati ca aveli intreaga
colectie a revistei TEHNIUM.
Inseamna ca detineti deja astfel de

scheme. Vom continua s& mai
publicam.

DI. SANDU REMUS, Onesti,
str. Buciumului, Bacau Ne scrieti ca
“revista dvs. ne este de un real folos
noua electronistilor din Onesti". Eu
sper ca nu numai elecronistilor din
Onesti le este folositoare revista
TEHNIUM si ea nu este a noastra (sper
eu) ci a tuturor electronistilor din
Romania.

Sfatul meu este sa nu criticati
rubricile care nu se adreseaza direct
pasiunii dvs. Gusturile sunt diferite. Va
asigur ca existd radioamatori care
apreciazéa montajele publicate in
revistd, asa cum cred ca exagerati
cand spuneti ca “in prezent |ampile se
arunca”. Nu este de loc asa. Din 10
carti aparute in Occident (Franta,
Germania) referitoare la amplificatoare
audio, 9 sunt bazate pe tuburi
electronice.

Am publicat si vom mai publica
montaje cu circuite integrate CMOS
(pe care le doriti), precum si scheme
de frecventmetre, pe care la asteptati
cu atata nerabdare.

(Serban Naicu)

MCSE:

James Chellis

System Engineer).
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Ghid de studiu
Autori: Matthew Strebe
Charles Perkins

Colectia SOFTWARE/HARDWARE

Lucrarea reprezintéd metoda cea mai eficienta si cea mai
accesibila de pregatire in vederea instalarii si utilizarii sistemului
de operare Windows NT Server 4.0.

Scris de profesionisti ai retelelor de calculatoare, acest
ghid de studiu ofera o introducere cuprinzatoare in implementarea
si administrarea sistemului NT Server 4.0 in orice grup de lucru
sau domeniul Windows NT, indiferent de numarul de Servere.

Pentru o pregéatire completa se recomanda achizitionarea
unui set complet de ghiduri de studiu MCSE (Microsoft Certified

WESE; ‘
L
NT SERVER 4

Gid 42 sade

Grupul Editorial ALL-Serviciul “Cartea prin posta”
Sunati si comandati!

tel:01/413.11.58;01/413.43.21;01/413.18.50;01/413.16.12;
fax:01/413.05.40 - fax Distributie:01/413.03.29
sau scrieti la:

bd.Timisoara nr.58, sector 6, 76548 - Bucuresti CP 12 - 107

NOI VA ADUCEM CARTILE ACASA

NOUTATI EDITORIALE

Editura ALL EDUCATIONAL
oferd in cunoscuta sa colectie
“Electronica si Telecomunicatii” o noua
lucrare interesanta. Este vorba despre
"PROIECTARE SI MODELARE
PENTRU VLSI" de Emil Sofron si
Serban Naicu.

Lucrarea reprezintd o
zbordare moderna a problematicii
extrem de actuale, cea a integrarii pe
scara foarte larga.

Aproape ca nu exista astéziun
domeniu al electronicii care sa nu
utilizeze din plin structurile VLSI,
incepand cu domeniul calculatoarelor
pana la cel al comunicatiilor digitale.

Sunt abordate problemele
modelarii si proiectarii structurilor VLSI
intr-un mod detaliat si explicit,
adresandu-se cu predilectie studentilor
de la facultatile de profil, inginerilor
specializati in tehnologia electronica,
dar si tuturor acelora care doresc
aprofundarea subiectului propus.
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